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Automaticky spinaé
s infrapasivnim snimac¢em pohybu

Navod k instalaci a pouzivani

TECHNICKE UDAJE

Napéjeci napéti: 230V AC, 50 Hz

Spinaci prvek: relé

Spinany vykon: 750 W pro vakuové / halogenové Zarovky 230 V
500 VA pro halogenové zarovky na malé napéti
(pfipojené pres transformator)

350 VA pro nekompenzované zafivky
cca5saz 10 min

vodorovna rovina (viz obr. 1)

cca 1 az 1000 Ix

Zpozdéni vypnuti:
Snimaci charakteristika:
Prah osvétleni:

Vyska instalace: 1,2-1,5m

Jisténi (*): F4/1500A 250 V

Prifez vodict: max. 2,5 mm2 (Sroubové svorky)

Stuper kryti: IP 20 (dle CSN EN 60529)

Pracovni teplota: -10°Caz+55°C

(*) ... V pojistkovém pouzdru pfistroje je vioZzena jedna nahradni pojistka.

POPIS FUNKCE

Pristroj je uren k bezdotykovému ovladani elektrickych spotiebic (sviti-
del). Infrapasivni snima¢ pfijima zafeni v infracervené ¢asti spektra, které je
pro lidské oko neviditelné. Zaregistruje-li snima¢ zménu, kterou vyvola napf.
pohyb osoby v oblasti dosahu (viz obr. 1), dojde k zapnuti vystupu. Pokud
pohyb ustane, vystup se po urcité nastavitelné dobé vypne.

Upozornéni:

U v8ech pasivnich infracervenych snimacl pohybu je fyzikainé podminéno,
Ze maximalni citlivosti detekce se dosahuje u te¢nych pohybl (kolmych na
spojnici mezi snimacem a snimanym objektem). Pii ¢elnim priblizovani se
dosah podstatné zmensuje. Dosah infrapasivniho spinace je zavisly i na
dalSich okolnostech, jako je rychlost pohybu, teplota okoli, pfitomnost rusi-
vych zdrojli tepla (topné télesa, svitidia apod.).

INSTALACE

Pripojeni pfistroje k elektrické siti smi provadét pouze osoba s odpovidajici
elektrotechnickou kvalifikaci.

Pred zahéjenim instalace vypnéte sitové napéjeci napéti!

Pfipojeni a montaz

Pristroj je ur€en pro montéaz do typizované zapusténé elektroinstalacni kra-
bice (min. hloubka 40 mm).

Po vyjmuti vyrobku z obalu od sebe oddélte ovladaci jednotku (obr. 3-a)
a silovou ¢ast (b). Pfipojte vodice (obr. 2).

Pii paralelnim fazeni pfistrojli zistava maximaini zatéz steina jako pro je-
den spinac.

Silovou ¢ast upevnéte do instalacni krabice tak, aby pfipojovaci svorky
sméfovaly dolt. Nastavte regulacni prvky na zadni strané oviadaci jednotky
(obr. 3-a) — viz kap. ,Nastavovaci prvky“. Na silovou ¢ast pfilozte ramecek
(c) — neni soucasti dodavky. Ovladaci jednotku zasurite opatrné konekto-
rem do silové ¢asti.

Pozn.: Po pripojeni napajeciho napéti (pfip. po nasazeni ovladaci jednotky
na silovou ¢ast pod napétim) pfistroj sepne cca na 40 s. Poté prejde do
automatického rezimu.

Demontaz
Ovladaci jednotku (obr. 3-a) sejméte vsunutim vhodného nastroje mezi jeji
bok a ramecek (c), pfip. tahem za ramecek.

PROVOZNi REZIMY

a) Automaticky rezim

Pokud snima¢ zaregistruje pohyb a je-li sou¢asné intenzita okolniho osvét-
sledovany prostor opusti, nebo v ném setrva bez pohybu. K vypnuti nedo-
jde ihned, ale az po uplynuti nastavitelného zpozdéni vypnuti.

Nastavovaci prvky jsou na zadni strané oviadaci jednotky — viz dale.

b) Ruéni rezim

Na predni sténé ovladaci jednotky se nachazi tlacitko (obr. 3-d), kterym je
mozno nastavit Casové omezené sepnuti, nezavislé na pohybu osob. Jed-
nim stiskem tlacitka se nastavi sepnuti na 15 minut, kazdym dalSim stiskem
se nastavena doba prodlouzi o 15 minut (max. doba je 1 hodina). Po uply-
nuti nastavené doby se pfistroj vrati do automatického rezimu.

Nastavenou dobu je mozno kdykoliv zrusit stiskem tlacitka na dobu delSi
nez 2 s (vynulovani je indikovano vypnutim svitidla). Po uvolnéni tlacitka
pristroj prejde do automatického rezimu.

NASTAVOVACI PRVKY
Na zadni strané ovladaci jednotky jsou tfi nastavovaci prvky (viz obr. 4):

a) SENS (citlivost)

Tento prvek slouzi k nastaveni optimélniho dosahu napf. v pfipadé, kdy do-
chézi k nezadoucimu spinani pisobenim rudivych viivi (svételné nebo te-
pelné zdroje, pohyb zvifat apod.). V pravé krajni poloze je citlivost nejvyssi,
v levé krajni poloze se snizi cca 10x.

b) % / C (prahova hladina okolniho osvétleni)

Automaticky rezim je aktivni, je-li Grover osvétleni v misté instalace nizsi
neZ nastavena hodnota. Pi vySsi Grovni okolniho osvétleni je pristroj deak-
tivovan (vystup nesepne ani v pfipadé detekce pohybu). Pii nastaveni do
levé krajni polohy (%) pristroj spina prakticky za jakéhokoliv osvétleni,
v pravé krajni poloze (€) spina pouze za tmy.

c) TIME (zpozdéni vypnuti)

Pomoci tohoto prvku se nastavuje doba, po kterou bude svitidlo zapnuto od
okamziku ukon¢eni detekce pohybu. Dobu Ize nastavit cca od 5 sekund do
10 minut. Poloha ve stfedu rozsahu odpovida cca 75 s.
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Automaticky spina¢
s infrapasivnym snimacom pohybu

Navod na instalaciu a pouzivanie

TECHNICKE UDAJE

Napéjacie napétie: 230V AC, 50 Hz

Spinaci prvok: relé

Spinany vykon: 750 W pre véakuové / halogénové Ziarovky 230 V
500 VA pre halogénoveé Ziarovky na malé napa-
tie (pripojené cez transformétor)
350 VA pre nekompenzované ziarivky

Oneskorenie vypnutia:  cca5s az 10 min

Snimacia charakteristika: vodorovna rovina (vid obr. 1)

Prah osvetlenia: cca 1.az 1000 Ix

Vyska inStalacie: 1,2-1,5m

Istenie (*): F4/1500A 250 V

Prierez vodicov: max. 2,5 mm2 (skrutkové svorky)
Stuper krytia: IP20

Prevadzkova teplota: -10°Caz+55°C
(*) ... V poistkovom puzdre pristroja je vioZzena jedna nahradna poistka.

POPIS FUNKCIE

Pristroj je uréeny na bezdotykové ovladanie elektrickych spotrebicov (svie-
tidiel). Infrapasivny snima¢ prijima Ziarenie v infradervenej oblasti spektra,
ktoré je pre ludské oko neviditelné. Ak snima¢ zaregistruje zmenu, ktoru
vyvola napr. pohyb osoby v oblasti dosahu (vid obr. 1), dojde k zapnutiu vy-
stupu. Ak pohyb ustane, po urcitom nastavitefnom ¢ase sa vystup vypne.
Upozornenie:

U vsetkych pasivnych infraervenych snimacov pohybu je fyzikélne pod-
mienené, ze maximalnej citlivosti detekcie sa dosahuje pri pohyboch v sme-
re kolmom na spojnicu medzi snimacom a snimanym objektom. Pri priblizo-
vani spredu sa dosah podstatne zmensuje. Dosah infrapasivneho spinaca
je zavisly aj na dalSich okolnostiach, ako je rychlost pohybu, teplota okolia,
pritomnost rudivych zdrojov tepla (topné telesd, svietidla apod.).

INSTALACIA

Pripojenie pristroja k elektrickej sieti mbZe vykonavat'iba pracovnik s odpo-
Vedajiicou elektrotechnickou kvalifikaciou.

Pred zaciatkom inStalacie vypnite sietoveé napajacie napétie!

Pripojenie a montaz

Pristroj je ur€eny k montézi do typizovanej zapustenej elektroinStalacnej
krabice s hibkou min. 40 mm.

Pristroj vyberte z obalu a oddelte od seba oviadaciu jednotku (obr. 3-a) a si-
lovti €ast (b). Pripojte vodice (obr. 2).

Pri_paralelnom zapojeni pristrojov zostdva maximalna zataZ rovnaka ako
pre jeden spinac.

Silovl Cast upevnite do instalacnej krabice tak, aby pripojovacie svorky
smerovali dole. Nastavte regulacné prvky na zadnej strane ovladacej jed-
notky (obr. 3-a) — vid' kap. ,Nastavovacie prvky“. Na silovu Cast prilozte
raméek (c) — nie je sucastou dodavky. Ovladaciu jednotku zasurite opatme
konektorom do silovej Casti.

Pozn.: Po pripojeni napajacieho napétia (prip. po nasadeni ovladacej jed-
notky na silova Cast pod napétim) pristroj zopne cca na 40 s. Potom prejde
do automatického rezimu.

Demontaz

Ovladaciu jednotku (obr. 3-a) snimte opatmym vsunutim vhodného nastroja
medzi jej bok a raméek (c), prip. tahom za raméek.

PREVADZKOVE REZIMY

a) Automaticky rezim

Ak snima¢ zaregistruje pohyb a ak je sucasne intenzita okolitého osvetlenia
nizSia ako nastavena, ddjde k zapnutiu vystupu. Pristroj vypne, az ked' oso-
ba sledovany priestor opusti alebo v iom zostane bez pohybu. K vypnutiu
neddjde okamzite, ale aZ po uplynuti nastavitelného oneskorenia vypnutia.
Nastavovacie prvky su na zadnej strane ovladacej jednotky — vid' dalej.

b) Ruény rezim

Na prednej stene ovladacej jednotky sa nachadza tlacidlo (obr. 3-d), ktorym
je mozné nastavit Casovo obmedzené zopnutie, nezavislé na pohybe osob.
Jednym stladenim sa nastavi zopnutie na 15 mindt, kazdym dalSim stlace-
nim sa nastavena doba predizi o 15 minit (max. doba je 1 hodina). Po
uplynuti nastaveného ¢asu sa pristroj vrati do automatického rezimu.

Nastaveny Cas je mozné kedykolvek zrusit stlacenim tlacidla na dobu dih-
Siu ako 2 s (vynulovanie je indikované vypnutim svietidla). Po uvolneni
tla¢idla pristroj prejde do automatického rezimu.

NASTAVOVACIE PRVKY
Na zadnej strane ovladacej jednotky su tri nastavovacie prvky (vid obr. 4):

a) SENS (citlivost)

Tento prvok sluzi k nastaveniu optimalneho dosahu napr. v pripade, ked
dochadza k neziadicemu spinaniu pdsobenim rusivych vplyvov (svetelné
alebo tepelné zdroje, pohyb zvierat apod.). V pravej krajnej polohe je citli-
vost najvyssia, v lavej krajnej polohe sa zniZi cca 10x.

b) % / € (prahova hladina okolitého osvetlenia)

Automaticky rezim je aktivny, ak je Urover osvetlenia v mieste inStalacie
nizSia ako nastavena hodnota. Pri vy$Sej trovni okolitého osvetlenia je pri-
stroj deaktivovany (vystup nezopne ani v pripade detekcie pohybu). Pri na-
staveni do lavej krajnej polohy (%) pristroj spina prakticky za akéhokolvek
osvetlenia, v pravej krajnej polohe (C) pristroj spina iba za tmy.

c) TIME (oneskorenie vypnutia)

Tymto prvkom sa nastavuje Cas, pocas ktorého zostane vystup zapnuty od
okamihu ukonéenia detekcie pohybu. Cas je mozné nastavit cca od 5 se-
kand do 10 mindt. Poloha v strede rozsahu odpoveda asi 75 s.



Automatic Passive Infrared Switch
Instructions for installation and use

TECHNICAL DATA
Nominal voltage: 230V AC, 50 Hz
Switching element: relay

Nominal output: 750 W for incandescent / halogen lamps 230 V
500 VA for low-voltage halogen lamps (con-
nected via a transformer)

350 VA for uncompensated fluorescent lamps
Switch-off delay: approx. 5 sec. to 10 min.

Detection characteristics: horizontal plane (see Fig. 1)

Response threshold: approx. 1to 1000 Ix

Installation height: 1,2t01,5m

Fuse (*): F4/1500 A 250 V

Conductor cross-section: max. 2,5 mm2 (screw-type terminals)
Protection level: IP 20 (acc. to EN 60529)

Ambient temperature: -10°Cto+55°C

(*) ... There is one spare cut-out fuse in the fuse case inside the device.

OPERATING PRINCIPLE

The device is designed to switch on/off electrical appliances (luminaires)
without manual control. The sensor receives invisible infrared radiation. If it
detects a change caused e.g. by movement of human being in the detection
zone (see Fig. 1), the output switches on. Provided no movement is de-
tected any longer, the output switches off after elapsing the adjustable
switch-off delay.

Warning:

For physical reasons, this device, as all PIR movement detectors, guaran-
tees an optimal detection when it is passed by tangentially (perpendicularly
to the join between the sensor and the object being detected). When ap-
proached frontally, the detection range is reduced considerably. The detec-
tion range also depends on other conditions, as movement velocity, ambi-
ent temperature, disturbing heat sources (heaters, luminaires etc.).

INSTALLATION
Installation may only be carried out by qualified electricians.
Disconnect supply voltage before you start installing the device!

Wiring and mounting

The device is to be installed into a conventional flush-mounting wall box
(min. depth of 40 mm) using fastening screws (the holes are 60 mm apart)
or using claws.

Take the device out of the box and separate the control unit (Fig. 3-a) from
the power unit (b). Attach wires (Fig. 2).

In parallel connection, the maximum load is the same as for one device.
Fasten the power unit in the FM box so that the terminals point downwards.
Set the adjusting elements on the rear side of the control unit (Fig. 3-a) —
see chapter “Adjusting elements”. Fit the frame (c) to the power unit and at-
tach the control unit by inserting the plug carefully. The frame is not deliv-
ered with the device.

Note: The device will switch on for approx. 40 sec. and then it will switch to
the automatic mode when supply voltage is applied (or when the control unit
is attached to the power unit under supply voltage).

Dismounting
To remove the control unit (Fig. 3-a) slide a suitable tool in the notches pro-
vided on its left and right sides, or pull the frame (c) with the control unit.

MODES OF OPERATION

a) Automatic mode

If the current ambient brightness level is lower than the threshold and
amovement is detected at the same time, the output will switch on. The de-
vice will switch off after the person has left the detection zone or remained
still in it. However, it does not switch off instantly, but after elapsing the ad-
justable switch-off delay.

Adjusting elements are on the rear side of the control unit — see below.

b) Manual mode

The pushbutton (Fig. 3-d) on the front side of the control unit enables to
switch on the light for a certain time period, irrespective of detected move-
ments. The device switches on for 15 minutes when the button is pressed
once. Another 15 minutes is added by each pressing the pushbutton (max.
time period is 1 hour). The automatic mode is resumed after the time period
has elapsed.

The time period can be reset anytime by pressing the pushbutton for longer
than 2 sec. (reset is indicated by switching-off the luminaire). After the
pushbutton has been released, the automatic mode will be resumed.

ADJUSTING ELEMENTS
There are 3 adjusting elements (Fig. 4) on the rear side of the control unit:

a) SENS (sensitivity)

The optimum range can be set by this element, e.g. when disturbing influ-
ences (light or heat sources, movement of animals etc.) cause undesirable
switching operations. The maximum sensitivity is reached in the most right
position. In the most left position, the sensitivity is approx. ten times lower.

b) % / C (threshold ambient brightness level - photosensitivity)

If the current ambient brightness level is lower than the threshold, the auto-
matic mode is enabled. If the ambient brightness level is higher, the device
is deactivated (the output will not switch on even if a movement is de-
tected). When in the most left position (), the output is active nearly at any
ambient brightness level. When in the most right position (), the output is
active only in the dark.

c) TIME (switch-off delay)

This element enables to set for how long the output remains still active
since the movement detection has been stopped. It can be set approx. from
5 sec. to 10 min. Approx. 75 sec. will be set in the central position.

Automatyczny wiacznik

Z pasywnym czujnikiem podczerwieni
Instrukcja instalacji i obstugi

DANE TECHNICZNE
Napiecie zasilania:

Element przetaczajacy:
Moc zataczana:

230 VAC, 50 Hz

przekaznik

750 W — zaréwki prozniowe / halogenowe 230 V
500 VA - niskonapieciowe zaréwki halogenowe
(zasilane przez transformator)

350 VA - $wietlowki nie kompensowane
Opoznienie wytaczenia:  od ok. 5's do 10 min
Charakterystyka pola
dziatania:

Prég o$wietlenia:

ptaszczyzna pozioma (patrz rys. 1)
ok. 1 do 1000 Ix

Wysoko$¢ instalacji: 1,2-1,5m

Zabezpieczenie (*): F4/1500 A 250 V

Przekroj przewodow: maks. 2,5 mm2 (zaciski $rubowe)
Stopient ochrony: IP 20 (wedtug EN 60529)
Temperatura pracy: -10°C do +55 °C

(*) ... W przyrzadzie w uchwycie jest wiozony jeden bezpiecznik zapasowy.

OPIS DZIALANIA

Przyrzad jest przeznaczony do bezdotykowej obstugi odbiomikow
elektrycznych  (o$wietlenia). Pasywny czujnik podczerwieni odbiera
promieniowanie w podczerwonej czesci spektrum, ktdre jest niewidziane dla
ludzkiego oka. Jezeli czujnik zarejestruje zmiane, ktérg jest wywotana na
przyktad ruchem osoby w jego polu widzenia i zasiggu (patrz rys. 1), dojdzie
do zataczenia wyjscia. Jezeli ruch zaniknie, wyjscie po nastawionym czasie
zostanie roztaczone.

Uwaga:

Wszystkie pasywne czujniki podczerwone ruchu, co jest uwarunkowane
prawami fizyki, s3 maksymalnie czute na ruch poprzeczny (prostopadty do
linii taczacej czujnik i $ledzony obiekt). W przypadku zblizania sie na wprost
do czujnika zasieg jego znacznie sig zmnigjsza. Zasigg czujnika
podczerwieni zalezy réwniez od innych okolicznosci takich, jak predko$¢
ruchu, temperatura otoczenia, obecno$¢ zaktdcajacych zrodet ciepta
(grzejniki, lampy itp.).

INSTALACJA

Przyrzad moze podigczac do sieci elektryczne wylacznie osoba z
odpowiednimi kwalifikaciami elektrotechnicznymi.

Przed rozpoczeciem instalacji wytaczy¢ napiecie zasilanial

Podtaczenie i montaz

Przyrzad jest przeznaczony do montazu w typowej podtynkowej puszce
instalacyjnej (min. gleboko$¢ 40 mm).

Po wyjeciu wyrobu z opakowania oddzieli¢ jednostke sterujaca (rys. 3-a)
i cze$¢ sitowa (b). Podiaczy¢ przewody (rys. 2).

W _przypadku réwnolegteqo pofgczenia kilku czujnikow _maksymalne
obcigzenie pozostaje takie samo, jak pojedynczeqo przyrzadu.

Cze$¢ sitowq umocowaé w puszcze instalacyjnej, aby zaciski byly
skierowane w dét. Nastawi¢ elementy regulacyjne na tylnej stronie jednostki
sterujacej (rys. 3-a) — patrz rozdz. ,Elementy regulacyjne”. Na czgs¢ sitowg
zatozy¢ ramke (c) — nie wchodzi ona w zakres dostawy. Jednostke
sterujacq wsunac ostroznie konektorem do czesci sitowej.

Uwaga: Po podiaczeniu napiecia zasilania (ew. po zalozeniu jednostki
sterujacej na czes¢ sitowa pod napigciem) czujnik wigczy sig na ok. 40 s.
Nastepnie przetaczy sie w tryb automatyczny.

Demontaz

Jednostke sterujacq (rys. 3-a) zdja¢ wsuwajac odpowiednie narzedzie
miedzy jej bok i ramke (c), ew. ciggnac za ramke.

TRYBY PRACY

a) Tryb automatyczny

Jezeli czujnik zarejestruje ruch a intensywno$¢ o$wietlenia jest nizsza, niz
nastawiona, dojdzie do wigczenia wyjscia. Przyrzad wytaczy po
opuszczeniu $ledzonej przestrzeni lub pozostaniu przez osobg bez ruchu.
Do wytaczenia nie dojdzie natychmiast, ale az uptynie nastawiony czas
opdznienia wytaczenia.

Elementy regulacyjne znajdujg sie na tylnej stronie jednostki sterujacej —
patrz ponizej.

b) Tryb reczny

Na przedniej $cianie jednostki sterujacej znajduje sie przycisk (rys. 3-d),
ktorym mozna wymusi¢ czasowe zataczenie, niezaleznie od ruchu oséb.
Jednym nacisnieciem nastawi si¢ wigczanie przekaznika na 15 minut,
kazdym nastepnym nastawiony czas wydtuza sig¢ o 15 minut (maks. czas
wynosi 1 godzing). Po uptywie nastawionego czasu czujnik powraca do
trybu automatycznego.

Nastawiony czas mozna w dowolnym momencie skasowac naciskajac
przycisk przez czas ponad 2 s (wyzerowanie jest sygnalizowane
wytaczeniem owietlenia). Po puszczeniu przycisku przyrzad przetaczy sie
w fryb automatyczny.

ELEMENTY REGULACYJNE

Na tylnej stronie jednostki sterujacej znajduja sie trzy elementy regulacyjne
(patrz rys. 4):

a) SENS (czutos¢)

Ten element stuzy do nastawiania optymalnego zasiggu, np. w przypadku,
kiedy dochodzi do niepozadanego wiaczania pod wptywem czynnikéw
zaktocajacych (zrodta $wiatta lub ciepta itp.). W prawej skrajnej pozycii
czutos¢ jest najwyzsza, w lewej skrajnej pozycji jest ok. 10x nizsza.

b) % / € (poziom progu o$wietlenia otoczenia)

Tryb automatyczny jest aktywny, jezeli poziom os$wietlenia w miejscu
instalacji jest nizszy, niz nastawiona warto$¢. Przy wyzszym poziomie
o$wietlenia przyrzad jest nieaktywny (nie wiacza wyjscia nawet w
przypadku wykrycia ruchu). Przy nastawieniu w lewej skrajnej pozycji (3)
przyrzad wiacza praktycznie przy jakimkolwiek o$wietleniu, w prawej
skrajnej pozycji (€) wiacza tylko w ciemno$ciach.

c) TIME (opdznienie wytaczenia)

Za pomocy tego elementu nastawia sig czas, przez jaki $wiatto bedzie
wiaczone od chwili zarejestrowania ruchu. Czas mozna nastawi¢ od ok. 5
sekund do 10 minut. Pozycja posrodku zakresu odpowiada ok. 75 s.

ABTOMaTUYECKUI BbIKNIOYATENb
€ UHdPaNaccMBHLIM AAaTYMKOM ABMKEHUA

WHCTpYKLMA MO yCTaHOBKE U UCTIONIb30BaHMUI0

TEXHWYECKWE OAHHbIE
HanpsbkeHve nutanms:  ~230 B, 50 My
OnemeHT BKIIYEHNs::  pene
MotuHocTb BkmtoueHust: 750 BT Ansi BakyyMHbIX / ranoreHHbIx namn 230 B
500 BA gns ranoreH. namn s Manoro
HanpsKeHMs (MOAKMIOYEHHBIX Yepe3
TpaHcthopmaTtop)
350 BA gnsi HeKOMNEHCMPOBaHHbIX NaMn
3apepxka oTkmoueHus: ot 5 cek 4o 10 MuH
Xapaktepuctuka
[ETeKTPOBaHWS::
Mopor ocseLyHHOCTH:
BbicoTa ycTaHoBKM:
NMpenoxpanutens (*):
CeyeHvie NpoBOaKMU: MaKC. 2,5 MM2 (BUHTOBbIE KNeMMbl)
CTeneHb 3aLwuThb: IP 20 (anst EN 60529)
Pa6ouas Temneparypa: —10 °C go +55 °C

(*) ... B NpenoxpaHMTenbHOM Yexne HaxOAWTCS OAWH 3anacHow npesoxpa-
HUTENb.

TOpU3OHTaNbHas NNockocTb (CM. puc. 1)
ot 1 go 1000 ntoke

1,2-15m

F4/1500 A 250 B

ONUCAHUE ®YHKLUK

YCTpoiCTBO ~ NpedHasHaueHo, NS yNpaBleHWs  3MeKTPUYecKUMu
noTpeGuTENsaMM (CBETUNbHUKaMK) Be3 kacaHus. HbpanaccuBHbIA JaTumk
NpUHAMAET M3nyyeHne B  WH(PaKPacHON 4acTW CnexTpa, KOTopoe
HEBMOWMO AN YeroBedyeckoro rmasa. Ecnu patuwk 3apeructpupyet
V3MEHEHUs, KOTOpble BbI3bIBAIOT [IBUXEHWs, HampuMep uYenoBeka B
06nacTu focAraeMocTy (CM. puc. 1), To NPOU30AET BKIOYEHUE BbIXOBHOTO
ycTpoiicTBa. Mpu MpekpaLLeHy [ABUKEHHS, BbIXOLHOE YCTPOWCTBO nocne
OonpeaenéHHoro BpeMeHM OTKIIOUYUTCS.

Npepynpexpaexue:

Y BCEX MNACCMBHBIX WMH(PAKPACHbIX [ATYMKOB ABWKEHUS (HU3UYECKN
OnpedeneHo, YTo MakcumanbHasi uYBCTBUTENBHOCTb  [ETEKTUPOBaHUS
[OCTUraeTcs Mpu KacaTembHbIX [BWKEHUSX (MepneHauvkynsipHbiX Mexay
DaT4MKOM U [leTekTupyeMbiM 0GbekTom). Mpu (hpOHTOBOM MpuBMMKEHUN
[anbHOCTb AETEeKTUPOBAHWS JaTyuka OLYTUMO CHWXaeTcs. [anbHocTb
[eTeKTMPOBaHUA WH(PaANacCUBHOTO [AaTyvka 3aBUCUT M OT  ApYruX
06CTOATENbCTB, TakMX kak CKOPOCTb MEPEmBWKEHMs, OKpyxaioLias
Temnepatypa, Hanuyue TEenmnoBblX WCTOYHMKOB MOMEX (OTOMUTENbHbIe
YCTPOWCTBA, CBETUMbHUKA U T.11.).

YCTAHOBKA

[Nodkmioderue _ycmpolicmea K 3nekmpuyeckoll _cemu _umeem npaso
npogodumb_Morbko NUYo ¢ coomeemcmeyiouweli sekmpomexHu4eckod
Kksanugukayued.

[Teped Havarom ycmaHosKu bIKITHOHUMb HANSXEHUE numarus!
MoaknioueHne u MoHTax

YCTpOACTBO MpefHasHayeHo AN MOHTaXa B TAMOBYK BHYTPEHHIOW
3MEKTPUYECKYI0 YCTAHOBOUHYH KOPOBKY (MUH. rny6uHa 40 Mm).

lMocne pacnakoBku W3pgenus OTAenuTe Apyr OT Apyra ynpasnstoLmiA
arnemeHT (puc. 3-a) v cunosyto yacTb (b). MoakniounTe NPOBOAKY (pyc. 2).
[lpu_napannenbHoM nookImoYeHUU ycmpoicme MakcuMalibHasi Hazpyska
ocmaémces makas xe, kak u Onsi 00H020 ycmpoticmea.

CvnoBylo 4acTb YCTAHOBUTE B YCTAHOBOYHYl KOpoBky Tak, 4to 6bl
COGIMHUTENbHbIE ~ KMeMMbl  Obin  HanpaBneHbl BHM3.  YCTaHOBUTE
3MEMEHTbI Peryn1poBKI Ha ThiNbHOW CTOPOHE ynpaBnsioLLelt YacTu (puc. 3-
a) — CM. maBy ,3neMeHTbl yCTaHoBKM" . Ha CunoBylo yacTb ycTaHoBUTE
pamKy (C) — He fBMSETCA 4acTbio MOCTaBKM. YMPaBRSIOLYK yacTb
YCTaHOBMTE Pa3b&MOM B CUMOBYH) 4aCTb.

Mpumeyanue: Tlocrie MOAKMOYEHUS MUTAIOWETO  HaNpskeHUs  (mpu
YCTaHOBKE YMpaBMsioLeil YacTu Ha CUMOBYK YacTb MO HanpsikeHuem)
YCTPOICTBO  BKMIouMTCs, npubnuautenHo Ha 40 cek. [locne sToro
NepeiaeT B aBTOMATUYECKUI PEXUM.

[LlemoHTax
YnpaBnsiowyto yactb (puc. 3-a) OTCOEAMHUTb, 3acyHyB MPUTOAHbIN
VHCTPYMEHT Mexfy €€ GOKOBIHON 1 PaMKoiA (C), UMW MOTSHYB 3a pamKy.

PABOYME PEXWUMbI

a) ABTOMaTM4eCcKUit PeXxum

Mpy perucTpaLmm AaTYMKOM ABIKEHUS 1 OHOBPEMEHHO MPU CHIDKEHHOM,
YeM YCTaHOBMEHHOE OKPYXaloLyeM OCBELLEHWN, NPOU30AAET BKIOYEHMe
BbIXOJHOrO YCTPOICTBA. YCTPOIACTBO OTKIMIOYMTCS, €Cnn 06beKT MOKMHET
30Hy KOHTPONS, Wnu HaxoauTcs B Heil 6e3 [BuxeHns. OTkmioyeHne He
NPOM3OAAET MIHOBEHHO, @ TOMbKO MO CTEYEHNIO YCTAHOBNEHHO 3a[epXKM
BbIKIHOYEHNS.

PerynnpoBoyHble  anemeHTbl
YNpaBnAIoLLelt YacTh — CM. janee.
6) PyuHoit pexum

Ha nepepnHeit cTeHke ynpaBnsitoLeil YacTu HaxoAUTes KHomka (puc. 3-d),
KOTOPO/l MOXHO ~YCTaHOBUTb BPEMEHHOE OrpaHU4eHne  BKIHOYEHUS,
HE3aBMCMMO  OT  [BWkeHMs obbekta. [pu  ofHOM  Haxatim
YCTaHaBNMBAETCA BPEMS BKMIOYEHNS 15 MUHYT, Npy Kaxaom MOBTOPHOM
HaxaTu Bpems yBenuuutcs Ha 15 MuHyT (Makc. Bpemst 1 vac). Mocre
VCTEYEHNS  YCTAHOBMEHHOrO  Mepuofa  YCTPOIACTBO ~ BEPHETCA B
aBTOMATUYECKHA PEXUM.

YCTaHOBMEHHbI BPEMEHHON NEPUO MOXHO B nioboe Bpems OTMEHUTb
HaxaTueM KHOMKU Ha Bpems 6onee yeM 2 cek. (0GHyneHue UHANULMpyeTcs
CHIKEHUEM MHTEHCHBHOCTY OCBELLEHUS CBETUMbHMKA). Mocne oTnyckaHus
KHOMKM YCTPOIICTBO NepeiaéT B aBTOMATUYECKUI PEXUM.

ANEMEHTbI YCTAHOBKK

Ha TbinbHO  cTOpoHe  ynpaBrsiollen  4acTit
Peryn1poBOYHbIX SneMeHTa (CM. puc. 4):

a) SENS (4yBCTBUTENLHOCTL)

OTOT 9nemMeHT npeaHasHayeH [ns YCTAHOBKM ONTUMAnbHOA  30HbI
[eTeKTMPOBaHNS, Hanpumep B Cly4ae, Korda MPOMCXOAUT —MOXHOEe
cpabarbiBaHne noa BO3AEACTBMEM Pa3MMYHbIX BMMSHWUIA (CBETOBbIE MIM
TENnoBble  WCTOMHMKM W T..). BrpaBom KpaitHem  MOMOXeHUH
UYBCTBUTENBHOCTb Camasi BbICOKAs, B KpaiiHeM NeBOM MOMOXEHU
YMeHbLUKTCS NpuBnnsuTensHo B 10X.

6) % / € (noporoBbIft YPoBEHb Of aloliero ocBeLeHns
ABTOMATMYECKNIA PEXMM  aKTUBM3NPYETCS, €CTA YPOBEHb OCBELLEHMS
B MecTe pa3MeLLeHNst YCTPOIACTBA HIKE YCTAHOBMEHHON BENM4MHbI. [pu
Gonee BbICOKOM ~YPOBHE — OKPYXAIOL|Ero  OCBEL|EHUs  YCTPOACTBO
[AeaKTUBMPYeTCs, (BbIXOAHOE YCTPOVCTBO HE BKIOYUTCA W MPK perncTpaLmi
nBwxeHusi). Mpu ycTaHoBKe B kpaliHee neBoe NonoxeHue (3) ycTpoicTeo
BKINIOYAETCA MPaKTU4EeCKM Npy Mo6OM OCBELLEHM, a B NPaBOM KpaitHem
nomnoxXeHun (C) BKNIOYAETCS TOMBKO NPY TEMHOTE.

B) TIME (3agepxka oTkn4eHUs)

C NOMOLLbI0 3TOiA KHOMKM YCTaHaBNMBAETCS BpeMEeHHOI Nepuop, 3a Bpemst
KOTOPOro ~ CBETUMbHMK  OydeT BKMOYEH C  MOMEHTa  OKOH4aHMst
[AeTeKTMPOBaHNs ABIKeHNS. Mepro MOXHO yCTaHoBUTL OT 5 cekyHa Ao 10
MuHYT. CpeaiHee MOmoXeHne YCTaHOBKW COOTBETCTBYET, NpUBMMUNTENbHO
75 cex.

HaxogaTCs Ha  TbiMbHOA  CTOpOHE

HaxogaTcs  Tpu



