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Automaticky spinaé
s infrapasivnim snimaéem pohybu

Navod k instalaci a pouziti

TECHNICKE UDAJE

Napajeci napéti: 230 VAC, 50 Hz

Spinaci prvek: relé

Spinany vykon: 750 W pro vakuové / halogenové zarovky 230 V

500 VA pro halogenové zarovky na malé napéti
(pfipojené pres transformator)

350 VA pro nekompenzované zafivky
cca5saz 10 min

piiblizné kuzelova (viz obr. 1)

cca 1az 1000 Ix

Zpozdéni vypnuti:
Snimaci charakteristika:
Prah osvétleni:

Jisténi (*): F4/1500A 250 V

Prufez vodict: max. 2,5 mm? (Sroubové svorky)

Stuperi kryti: IP 20 (dle CSN EN 60529)

Pracovni teplota: -10°Caz+55°C

(*) ... V pojistkovém pouzdru pfistroje je viozena 1 nahradni pojistka.

POPIS FUNKCE

Pristroj je uréen k bezdotykovému ovladani elektrickych spotfebict (sviti-
del). Infrapasivni snima¢ pfijima zareni v infraervené ¢asti spektra, které je
pro lidské oko neviditelné. Zaregistruje-li snima¢ zménu, kterou vyvola napf.
pohyb osoby v oblasti dosahu (viz obr. 1a — montaz na strop, 1b — montaz
na zed), dojde k zapnuti vystupu. Pokud pohyb ustane, vystup se po urcité
nastavitelné dobé vypne.

Upozornéni:

U vSech pasivnich infraervenych snimacl pohybu je fyzikalné podminéno,
Ze maximalni citlivosti detekce se dosahuje u te¢nych pohybl (kolmych na
spojnici mezi snimacem a pohybujicim se objektem). Pfi ¢elnim pfiblizovani
se dosah podstatné zmensuje. Dosah infrapasivniho spinace je zavisly i na
dalsich okolnostech, jako je rychlost pohybu, teplota okoli, pfitomnost rusi-
vych zdroju tepla (topna télesa, svitidla apod.).

INSTALACE
Pripojent pristroje k elektrické siti smi provéadeét pouze osoba s odpovidajici
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Automaticky spina¢
s infrapasivnym snima¢om pohybu

Navod na instalaciu a pouzitie

TECHNICKE UDAJE

Napéjacie napatie: 230 VAC, 50 Hz

Spinaci prvok: relé

Spinany vykon: 750 W pre vakuové / halogénové Ziarovky 230 V

500 VA pre halogénové Ziarovky na malé
napétie (pripojené cez transformator)
350 VA pre nekompenzované Ziarivky
cca5saz 10 min

priblizne kuzelova (vid obr. 1)

cca 1az 1000 Ix

Oneskorenie vypnutia:
Snimacia charakteristika:
Prah osvetlenia:

Istenie (*): F4/1500A 250 V

Prierez vodiCov: max. 2,5 mm2 (skrutkové svorky)

Stupen krytia: IP 20

Prevadzkova teplota: -10°C az +55 °C

(*) ... V poistkovom puzdre pristroja je vloZzena jedna nahradna poistka.
POPIS FUNKCIE

Pristroj je ureny na bezdotykové ovladanie elektrickych spotrebiov
(svietidiel). Infrapasivny snima¢ prijima Ziarenie v infratervenej oblasti
spektra, ktoré je pre ludské oko neviditelné. Ak snima¢ zaregistruje zmenu,
ktorl vyvold napr. pohyb osoby v oblasti dosahu (vid obr. 1a — montaz na
strop, 1b — montaz na stenu), dojde k zapnutiu vystupu. Ak pohyb ustane,
po urgitom nastavitelnom Case sa vystup vypne.

Upozornenie:

U v8etkych pasivnych infraervenych snimacov pohybu je fyzikaine
podmienené, ze maximalnej citlivosti detekcie sa dosahuje pri pohyboch v
smere kolmom na spojnicu medzi snimaom a snimanym objektom. Pri
priblizovani spredu sa dosah podstatne zmen3uje. Dosah infrapasivneho
spinaca je zavisly aj na dalich okolnostiach, ako je rychlost pohybu,
teplota okolia, pritomnost’ rusivych zdrojov tepla (topné telesa, svietidia
apod.).

INSTALACIA

elektrotechnickou kvalifikaci.

Pred zahjenim instalace vypnéte sitové napajeci napéti!

Pfipojeni a montaz

Pristroj je ur€en pro montaz do typizované zapusténé elektroinstalacni kra-
bice (min. hloubka 40 mm). Po vyjmuti vyrobku z obalu od sebe oddélte
ovladaci jednotku (obr. 3-d) a silovou ¢ast (a). Pfipojte vodice (obr. 2).

Pii paralelnim fazeni pfistrojt zdstava maximéini zatéZ stejna jako pro je-
den spinac.

Silovou ¢ast upevnéte do instalaéni krabice (obr. 3-b) tak, aby pfipojovaci
svorky sméfovaly doll. Nastavte regulacni prvky na zadni strané ovladaci
jednotky (c) - viz kap. ,Nastavovaci prvky“. Na silovou ¢ast pfilozte rame-
ek (e) - neni soucasti dodavky. Ovladaci jednotku zasurite opatrné konek-
torem do silové ¢asti.

Pozn.: Po pfipojeni napajeciho napéti (pfip. po nasazeni ovladaci jednotky
na silovou ¢ast pod napétim) pfistroj sepne cca na 40 s. Poté prejde do
automatického rezimu.

Demontaz

Ovladaci jednotku (obr. 3-d) sejméte vsunutim vhodného nastroje mezi jeji
bok a ramecek (e), pfip. tahem za ramecek.

PROVOZNi REZIMY

a) Automaticky rezim

Pokud snima¢ zaregistruje pohyb a je-li sou¢asné intenzita okolniho osvét-
leni nizsi nez nastavena, dojde k zapnuti vystupu. Pfistroj vypne, az osoba
sledovany prostor opusti, nebo v ném setrva bez pohybu. K vypnuti nedo-
jde ihned, ale az po uplynuti nastavitelného zpozdéni vypnuti.

Nastavovaci prvky jsou na zadni strané ovladaci jednotky — viz dale.

b) Ru¢ni rezim

Na pfedni sténé ovladaci jednotky se nachazi tlacitko (obr. 3-f), kterym je
mozno nastavit asové omezené sepnuti, nezavislé na pohybu osob. Jed-
nim stiskem tlacitka se nastavi sepnuti na 15 minut, kazdym dalSim stiskem
se nastavena doba prodlouzi o 15 minut (max. doba je 1 hodina). Po uply-
nuti nastavené doby se pfistroj vrati do automatického rezimu.

Nastavenou dobu je mozno kdykoliv zrusit stiskem tlacitka na dobu delSi
nez 2 s (vynulovani je indikovano vypnutim svitidla). Po uvolnéni tlacitka
pfistroj pfejde do automatického rezimu.

NASTAVOVACi PRVKY
Na zadni strané ovladaci jednotky jsou ti nastavovaci prvky (viz obr. 4):

a) SENS (citlivost)

Tento prvek slouzi k nastaveni optimalniho dosahu napf. v piipadé, kdy do-
chazi k nezadoucimu spinani plsobenim rusivych vlivi (svételné nebo te-
pelné zdroje, pohyb zvifat apod.). V pravé krajni poloze je citlivost nejvy$si,
v levé krajni poloze se snizi cca 10x.

b) 3 / € (prahova hladina okolniho osvétleni)

Automaticky rezim je aktivni, je-li Grover osvétleni v misté instalace nizsi
nez nastavena hodnota. Pri vyssi trovni okolniho osvétleni je pfistroj deak-
tivovan (vystup nesepne ani v pfipadé detekce pohybu). Pfi nastaveni do
levé krajni polohy (3%) pfistroj spina prakticky za jakéhokoliv osvétleni,
v pravé krajni poloze (€) spina pouze za tmy.

¢) TIME (zpozdéni vypnuti)

Pomoci tohoto prvku se nastavuje doba, po kterou bude svitidlo zapnuto od
okamZiku ukonceni detekce pohybu. Dobu Ize nastavit cca od 5 sekund do
10 minut. Poloha ve stfedu rozsahu odpovida cca 75 s.

Pripojenie pristroja_k elektrickej sieti moZe vykonévat' iba pracovnik s
odpovedajticou elektrotechnickou kvalifikaciou.

Pred zaciatkom instalécie vypnite sietové napéjacie napétie!

Pripojenie a montaz

Pristroj je uréeny k montaZi do typizovanej zapustenej elektroindtalacnej
krabice s hibkou min. 40 mm. Pristroj vyberte z obalu a oddelte od seba
ovladaciu jednotku (obr. 3-d) a silovd Cast (a). Pripojte vodice (obr. 2).
Pri_paralelnom zapojeni pristrojov_zostéva maximélna zataZ rovnaké ako
pre jeden spinac.

Silovu ¢ast upevnite do inStalacnej krabice (obr. 3-b) tak, aby pripojovacie
svorky smerovali dole. Nastavte regulatné prvky na zadnej strane ovladacej
jednotky (c) - vid kap. ,Nastavovacie prvky“. Na silovti ¢ast prilozte raméek
(e) - nie je slCastou dodavky. Ovladaciu jednotku zasurite opatme
konektorom do silovej Casti.

Pozn.: Po pripojeni napéjacieho napatia (prip. po nasadeni ovladacej
jednotky na silovu Cast pod napatim) pristroj zopne cca na 40 s. Potom
prejde do automatického rezimu.

Demontaz

Ovladaciu jednotku (obr. 3-d) snimte opatrnym vsunutim vhodného nastroja
medzi jej bok a raméek (e), prip. tahom za raméek.

PREVADZKOVE REZIMY

a) Automaticky rezim

Ak snima¢ zaregistruje pohyb a ak je st¢asne intenzita okolitého osvetlenia
nizSia ako nastavena, déjde k zapnutiu vystupu. Pristroj vypne, az ked
osoba sledovany priestor opusti alebo v fiom zostane bez pohybu. K
vypnutiu neddjde okamzite, ale az po uplynuti nastavitelného oneskorenia
vypnutia.

Nastavovacie prvky su na zadnej strane ovladacej jednotky — vid dalej.

b) Ruény rezim

Na prednej stene ovladacej jednotky sa nachadza tlacidlo (obr. 3-f), ktorym
je mozné nastavit ¢asovo obmedzené zopnutie, nezavislé na pohybe osdb.
Jednym stlaenim sa nastavi zopnutie na 15 minlt, kazdym dalSim
stlagenim sa nastavena doba predizi o 15 minit (max. doba je 1 hodina).
Po uplynuti nastaveného ¢asu sa pristroj vrati do automatického rezimu.

Nastaveny ¢as je mozné kedykolvek zrusit stlacenim tlacidla na dobu
dihSiu ako 2 s (vynulovanie je indikované vypnutim svietidla). Po uvolneni
tlacidla pristroj prejde do automatického reZimu.

NASTAVOVACIE PRVKY
Na zadnej strane ovladacej jednotky su tri nastavovacie prvky (vid obr. 4):

a) SENS (citlivost)

Tento prvok slizi k nastaveniu optimalneho dosahu napr. v pripade, ked
dochadza k neziadlcemu spinaniu pdsobenim rusivych vplyvov (svetelné
alebo tepelné zdroje, pohyb zvierat apod.). V pravej krajnej polohe je
citlivost najvyssia, v lavej krajnej polohe sa znizi cca 10x.

b) % / € (prahova hladina okolitého osvetlenia)

Automaticky rezim je aktivny, ak je Uroveri osvetlenia v mieste instalacie
nizSia ako nastavena hodnota. Pri vy$8ej urovni okolittho osvetlenia je
pristroj deaktivovany (vystup nezopne ani v pripade detekcie pohybu). Pri
nastaveni do [lavej krajnej polohy (3%) pristroj spina prakticky za
akéhokolvek osvetlenia, v pravej krajnej polohe (€) pristroj spina iba za
tmy.

c) TIME (oneskorenie vypnutia)

Tymto prvkom sa nastavuje ¢as, pocas ktorého zostane vystup zapnuty od
okamihu ukondenia detekcie pohybu. Cas je mozné nastavit cca od 5
sekund do 10 mindt. Poloha v strede rozsahu odpoveda asi 75 s.




Automatic Passive Infrared Switch
Instructions for use and installation

TECHNICAL DATA
Nominal voltage:
Switching element:
Nominal output:

230V AC, 50 Hz

relay

750 W for incandescent / halogen lamps 230 V
500 VA for low-voltage halogen lamps
(connected via a transformer)

350 VA for uncompensated fluorescent lamps
approx. 5 sec. to 10 min.

approx. conical (see Fig. 1)

Switch-off delay:
Detection characteristics:

Response threshold: approx. 1to 1000 Ix

Fuse (*): F4/1500 A 250 V

Conductor cross-section: max. 2,5 mm2 (screw-type terminals)
Protection level: IP 20

Ambient temperature: -10°Cto+55°C

(*) ... There is one spare cut-out fuse in the fuse case inside the device.
OPERATING PRINCIPLE

The device is designed to switch on/off electrical appliances (luminaires)
without manual control. The sensor receives invisible infrared radiation. If it
detects a change caused e.g. by movement of human being in the detection
zone, the output switches on (see Fig. 1a — ceiling installation, Fig. 1b — wall
installation). Provided no movement is detected any longer, the output
switches off after elapsing the adjustable switch-off delay.

Warning:

For physical reasons, this device, as all PIR movement detectors,
guarantees an optimal detection when it is passed by tangentially
(perpendicularly to the join between the sensor and the object being
detected). When approached frontally, the detection range is reduced
considerably. The detection range also depends on other conditions, as
movement velocity, ambient temperature, disturbing heat sources (heaters,
luminaires etc.).

INSTALLATION

Installation may only be carried out by qualified electricians.

Disconnect supply voltage before you start installing the device!

Wiring and mounting

The device is to be installed into a conventional flush-mounting wall box
(min. depth of 40 mm) using fastening screws (the holes are 60 mm apart)
or using claws. Take the device out of the box and separate the control unit
(Fig. 3-d) from the power unit (a). Attach wires (Fig. 2).

In parallel connection, the maximum load is the same as for one device.
Fasten the power unit in the FM box (Fig. 3-b) so that the terminals point
downwards. Set the adjusting elements on the rear side of the control unit
(c) - see chapter “Adjusting elements”. Fit the frame (e) to the power unit
and attach the control unit by inserting the plug carefully. The frame is not
delivered with the device.

Note: The device will switch on for approx. 40 sec. and then it will switch to
the automatic mode when supply voltage is applied (or when the control unit
is attached to the power unit under supply voltage).

Dismounting
To remove the control unit (Fig. 3-d) slide a suitable tool in the notches
provided on its left and right sides, or pull the frame () with the control unit.

MODES OF OPERATION

a) Automatic mode

If the current ambient brightness level is lower than the threshold and
amovement is detected at the same time, the output will switch on. The
device will switch off after the person has left the detection zone or
remained still in it. However, it does not switch off instantly, but after
elapsing the adjustable switch-off delay.

Adjusting elements are on the rear side of the control unit — see below.

b) Manual mode

The pushbutton (Fig. 3-f) on the front side of the control unit enables to
switch on the light for a certain time period, irrespective of detected
movements. The device switches on for 15 minutes when the button is
pressed once. Another 15 minutes is added by each pressing the
pushbutton (max. time period is 1 hour). The automatic mode is resumed
after the time period has elapsed.

The time period can be reset anytime by pressing the pushbutton for longer
than 2 sec. (reset is indicated by switching-off the luminaire). After the
pushbutton has been released, the automatic mode will be resumed.

ADJUSTING ELEMENTS
There are 3 adjusting elements (Fig. 4) on the rear side of the control unit:

a) SENS (sensitivity)

The optimum range can be set by this element, e.g. when disturbing
influences (light or heat sources, movement of animals etc.) cause
undesirable switching operations. The maximum sensitivity is reached in the
most right position. In the most left position, the sensitivity is approx. ten
times lower.

b) 3¢/ C (threshold ambient brightness level - photosensitivity)

If the current ambient brightness level is lower than the threshold, the
automatic mode is enabled. If the ambient brightness level is higher, the
device is deactivated (the output will not switch on even if a movement is
detected). When in the most left position (3%) / right position (C), the device
is active nearly at any ambient brightness level / only in the dark.

c) TIME (switch-off delay)

This element enables to set for how long the output remains still active
since the movement detection has been stopped. It can be set approx. from
5 sec. to 10 min. Approx. 75 sec. will be set in the central position.
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Automatyczny wiacznik
z pasywnym czujnikiem podczerwieni

Instrukcja instalacji i obstugi

DANE TECHNICZNE

Napiecie zasilania: 230 VAC, 50 Hz

Element przetaczajacy:  przekaznik

Moc zataczana: 750 W - zaréwki prozniowe / halogenowe 230 V
500 VA - niskonapieciowe zarowki halogenowe
(zasilane przez transformator)
350 VA - $wietldwki nie kompensowane

Opdznienie wytaczenia:  od ok. 5's do 10 min

Charakterystyka pola

dziatania: w przyblizeniu stozkowa (patrz rys. 1)

Prog o$wietlenia: ok. 1 do 1000 Ix

Zabezpieczenie (*): F4/1500 A 250 V

Przekroj przewodow: maks. 2,5 mm2 (zaciski $rubowe)
Stopien ochrony: IP 20 (wedtug EN 60529)
Temperatura pracy: -10°Cdo +55 °C

(*) ... W przyrzadzie w uchwycie jest wiozony jeden bezpiecznik zapasowy.

OPIS DZIALANIA

Przyrzad jest przeznaczony do bezdotykowej obstugi odbiorikow
elektrycznych  (o$wietlenia). Pasywny czujnik podczerwieni odbiera
promieniowanie w podczerwonej czesci spektrum, ktére jest niewidziane dla
ludzkiego oka. Jezeli czujnik zarejestruje zmiane, ktorg jest wywotana np.
ruchem osoby w strefie zasiggu (patrz rys. 1a — montaz na suficie, 1b —
montaz na $cianie), dojdzie do zataczenia wyjscia. Jezeli ruch zaniknie,
wyjécie po nastawionym czasie zostanie roztaczone.

Uwaga:

Wszystkie pasywne czujniki podczerwone ruchu, co jest uwarunkowane
prawami fizyki, s3 maksymalnie czute na ruch poprzeczny (prostopadly do
linii taczacej czujnik i sledzony obiekt). W przypadku zblizania sig na wprost
do czujnika zasigg jego znacznie si¢ zmniejsza. Zasieg czujnika
podczerwieni zalezy réwniez od innych okolicznosci takich, jak predko$¢
ruchu, temperatura otoczenia, obecno$¢ zakiocajacych zrodet ciepta
(grzejniki, lampy itp.).

INSTALACJA

Przyrzad moze podfacza¢ do _sieci elektrycznej wytacznie osoba z
odpowiednimi kwalifikacjami elektrotechnicznymi.

Przed rozpoczeciem instalacii wytaczy¢ napiecie zasilania!

Podtaczenie i montaz

Przyrzad jest przeznaczony do montazu w typowej podtynkowej puszce
instalacyjnej (min. gteboko$¢ 40 mm). Po wyjeciu wyrobu z opakowania
oddzieli¢ jednostke sterujaca (rys. 3-d) i cze$¢ sitowa (a). Podtaczy¢
przewody (rys. 2).

W _przypadku réwnolegtego pofgczenia kilku czujnikéw maksymalne
obciazenie pozostaje takie samo, jak pojedynczeqo przyrzadu.

Czes¢ sitowg umocowac w puszce instalacyjnej (rys. 3-b) tak, aby zaciski
byly skierowane w dét. Nastawi¢ elementy regulacyjne na tylnej stronie
jednostki sterujacej (c) — patrz rozdz. ,Elementy regulacyjne’. Na cze$¢
sitowq zalozy¢ ramke (e) — nie wchodzi ona w zakres dostawy. Jednostke
sterujacq wsuna¢ ostroznie konektorem do czesci sitowe;.

Uwaga: Po podigczeniu napigcia zasilania (ew. po zatozeniu jednostki
sterujacej na czgs$¢ sitowa pod napieciem) czujnik wiaczy sie na ok. 40 s.
Nastepnie przelaczy sie w tryb automatyczny.

Demontaz

Jednostke sterujaca (rys. 3-d) zdja¢ wsuwajac odpowiednie narzedzie
miedzy jej bok i ramke (e), ew. ciagnac za ramke.

TRYBY PRACY

a) Tryb automatyczny

Jezeli czujnik zarejestruje ruch a intensywnos$¢ o$wietlenia jest nizsza, niz
nastawiona, dojdzie do wiaczenia wyjScia. Przyrzad wylaczy po
opuszczeniu $ledzonej przestrzeni lub pozostaniu przez osobe bez ruchu.
Do wytaczenia nie dojdzie natychmiast, ale az uptynie nastawiony czas
opdznienia wytgczenia.

Elementy regulacyjne znajdujq si¢ na tylnej stronie jednostki sterujacej —
patrz ponizej.

b) Tryb reczny

Na przedniej $cianie jednostki sterujacej znajduje sie przycisk (rys. 3-f),
ktorym mozna wymusi¢ czasowe zalaczenie, niezaleznie od ruchu osdb.
Jednym nacisnigciem nastawi sie wiaczanie przekaznika na 15 minut,
kazdym nastepnym nastawiony czas wydiuza si¢ o 15 minut (maks. czas
wynosi 1godzing). Po uptywie nastawionego czasu czujnik powraca do
trybu automatycznego.

Nastawiony czas mozna w dowolnym momencie skasowa¢ naciskajac
przycisk przez czas ponad 2 s (wyzerowanie jest sygnalizowane
wytaczeniem os$wietlenia). Po puszczeniu przycisku przyrzad przetaczy sie
w tryb automatyczny.

ELEMENTY REGULACYJNE

Na tylnej stronie jednostki sterujacej znajdujg sie trzy elementy regulacyjne
(patrz rys. 4):

a) SENS (czutos¢)

Ten element stuzy do nastawiania optymalnego zasiegu, np. w przypadku,
kiedy dochodzi do niepozadanego wiaczania pod wptywem czynnikow
zakidcajacych (zrodta $wiatta lub ciepta itp.). W prawej skrajnej pozycji
czuto$¢ jest najwyzsza, w lewej skrajnej pozycji jest ok. 10x nizsza.

b) 3 / € (poziom progu o$wietlenia otoczenia)

Tryb automatyczny jest aktywny, jezeli poziom o$wietlenia w miejscu
instalacji jest nizszy, niz nastawiona warto$¢. Przy wyzszym poziomie
o$wietlenia przyrzad jest nieaktywny (nie wiacza wyjscia nawet w
przypadku wykrycia ruchu). Przy nastawieniu w lewej skrajnej pozyciji (3%)
przyrzad wigcza praktycznie przy jakimkolwiek o$wietleniu, w prawej
skrajnej pozycji (€) wiacza tylko w ciemnosciach.

c) TIME (opéznienie wytaczenia)

Za pomoca tego elementu nastawia sig czas, przez jaki $wiatto bedzie
wiaczone od chwili zarejestrowania ruchu. Czas mozna nastawi¢ od ok. 5
sekund do 10 minut. Pozycja posrodku zakresu odpowiada ok. 75 s.

@D

ABTOMaTUYeCKUI BbIKMIOYaTENb
C MHdPaNacCUBHLIM AAaTYNKOM ABUKEHUS

MHCprKUMﬂ no ycTaHoBKe U UCNONIb30BaHUI

TEXHUWYECKWUE OAHHbIE
HanpsbkeHue nutaHus: ~230B,50y
OneMeHT BKIIOYEHHs: pene

MolyHocTb BKMtOYEHNS: 750 BT Ans BakyyMHbIX / ranorenHbix namn 230 B
500 BA nst ranoreHHbIX namn Ans Manoro
HanpsbkeHus (MOAKIIOYEHHBIX Yepe3
TpaHcdopmatop)

350 BA [ HEKOMMNEHCUPOBAHHbIX NaMn

3apepxkka oTKIoYEHNs: ot 5 cek Ao 10 MuH

XapakTtepucTika

[NeTeKTUPOBAHNS npuBnM3uTenbHO B BUAE KOHyca (CM. puc. 1)
[Mopor ocBeLLEHHOCTM: ot 1 go 1000 nroke

[MpepoxpanuTens (*): F4/1500 A 250 B

CeveHie NpoBoaky: MaKc. 2,5 MM2 (BUHTOBbIE KNeMMbl)
CTeneHb 3aluTbl: IP 20 (ans EN 60529)

Pabouas Temneparypa: -10 °C po +55 °C

(*) ... B npenoxpaHnTensbHOM Yexne HaxoAUTCA OAUH 3anacHoil NpefoXpaHUTENb.

ONUCAHWME ®YHKLIUK

YCTpoiicTBO NpefHa3HayeHo, st YNpaBneHust aNeKTpUieckuMi MoTpebuTensimm
(cBeTUnbHMKaMi) 6e3 kacaHus. VIHdpanaccuBHbI AaT4MK NPUHUMAET U3NyYeHNe
B MH(PaKPaCHOIA 4acTi cnekTpa, KoTopoe HEBMAUMO ANS YENnoBeyeckoro rnasa.
Ecnu paTumk  3apervcTpupyeT W3MEHEHWsi, KOTOpble BbI3OBYT [IBUKEHME,
Hanpumep ueroeka B 06nacTi JocsiraeMocTM (CM. puc. 1a — ycTaHoBka Ha
notonok, 1b — ycraHoBka Ha CTeHy), TO MPOM3OAAET BKIMIOYEHME BbIXOAHOrO
ycTpoiicTBa. [lpu MpekpalleHM [ABWKEHWS, BbIXOQHOE YCTPOCTBO Mocre
orpeenéHHoro BpEMeH OTKIIYUTCS.

Mpepynpexaenue:

Y BCeX NaccuBHbIX MH(paKpaCHbIX 4ATYMKOB [IBIDKEHNS (HM3NYECKM ONPEAEneHo,
4TO MaKcuManbHasi 4yBCTBUTENbHOCTb [IETEKTMPOBAHMS [JOCTUraeTcs npy
KacaTefbHblX  [BUXEHUSIX  (MepneHAUKYNsApHbIX — Mexay — AaTiukom U
fieTekTupyembiM  obbektom). lpu  dpoHTOBOM  NpuBnNMKEHMM  [anbHOCTb
[IeTEKTMPOBAHMS [1aTuMka OLLYTMMO CHIKaeTcs. [lanbHOCTb AeTeKTUpOBaHus
MH(PaNaccuBHOTO [atyMka 3aBUCUT U OT APYruX OBCTOATENbCTB, Takux Kak
CKOpOCTb MepedBIKEHNs, OKpyXalollas TemrepaTypa, Harmuuie TernoBbiX
MCTOYHUKOB NOMeX (OTONUTENbHbIE YCTPONCTBA, CBETUMLHIKM U T.A.).

YCTAHOBKA

[odknioyeHue ycmpolicmea k 31eKmpuyeckoll cemu umeem npaso nposodums
MONbKO NULO € coomeemcmeytouledl IeKmpomexHuYeckoll keanugukauued.
[eped Ha4anom ycmaHosKU 8bIKITOYUMb HaNPSXeHUe numaHus!

MopkntoyeHne n MoHTax

YCTpOWCTBO  NMpeAHa3HaYeHo AN MOHTaXa B TUMOBYK — BHYTPEHHIOW
ANeKTPUYECKyI0  YCTaHOBOUHYIO KOpoBky (MuH. rmybusa 40 mwm). [Mocne
pacnakoBKu 3aenus OTAENUTe Apyr OT pyra ynpaBnsiowuii anemeHT (puc. 3-d)
1 CUNOBYIO YacTb (a). MoakmniounTe NpoBopky (puc. 2).

[pu__napannensHoM _nodkmodeHuu ycmpolicme _MakcuMarbHas _Hazpyska
ocmaémcs makas xe, kak u 0n1g 00H020 yempolicmea.

CUnoBYI0 YaCTb YCTAHOBUTE B YCTAHOBOWHYIO KOpobKy (puc. 3-b) Tak, 4To Gbl
COEANHUTENbHbIE KNEMMbl Gbinv HampaBnieHbl BHU3. YCTaHOBUTE GNeMeHTbI
perynupoBkv Ha TbINbHOW CTOPOHE YynpaBnstoweid Yacth (C) — CM. rmasy
L, ONeMeHTbI ycTaHoBKM". Ha cunoByto YacTb ycTaHoBUTE pamky (€) — He sBnseTes
YacTbi0 NOCTaBKM. YNpaBNRIolLyl YacTb YCTAHOBUTE Pas3béMOM B CHUIIOBYIO
yacTb.

MNpumeyanme: Mocne MOAKMIOYEHNS NUTAIOLIETO HAMPSKEHUS (PU YCTaHoBKe
YNpaBnAIoLel 4YacTi Ha CAMOBYK YacTb MOA HaMpPSKEHUeM) YCTPONCTBO

BKMIoUNTCH, npubnuautensHo Ha 40 cek. [ocne aToro nepeinét B
aBTOMaTUYECKMN Pexum.
[AemonTax

Ynpasnsiollyto YacTb (puc. 3-d) 0TCOEAMHUTb, 3aCyHYB NPUFOAHBIA UHCTPYMEHT
mexay €& GOKOBUHOI 1 pamKoi (3-€), UnK NOTSHYB 3a pamKy.

PABOYUE PEXWMbI

a) ABTOMaTMYeCKUI peXum

Mpy pervcTpaLm [aT4nKOM JBIKEHUS U OSHOBPEMEHHO MPU CHIKEHHOM, YeMm
YCTaHOBIEHHOE OKPYXalolLeM OCBELLEHUM, MPOU3OMAET BKIIOYEHNE BbIXOJHOMO
YCTPOICTBA. YCTPOICTBO OTKMIOUUTCS, €CTIM OGLEKT MOKUHET 30HY KOHTPONS, UM
Haxoautcst B Heit Ge3 fBxenns. OTKMIOYeHUe He NMPOM3DIARET MrHOBEHHO,
a TOMbKO M0 MCTEYEHMIO YCTaHOBIIEHHOM 3aAEPXKKM BbIKIIOHEHMS.
PerynupoBoyHble 3neMeHTbl HaXOAATCH Ha ThiNbHOW CTOPOHE ynpasnstoLeit
4acTv - cM. fanee.

6) PyuHoi pexum

Ha nepeaHeit cTeHke ynpaBnsioleit 4acTi HaxoAnTCs KHonka (puc. 3-f), koTopoii
MOXHO YCTaHOBUTb BPEMEHHOE OrpaHMYeHUe BKITIOYEHNS,, HE3aBUCMMO OT
[nBINKeHNs obbekTa. py 0HOM HaxaTun yCTaHaBNMBaETCS BPeMs BKMoYeHms 15
MUHYT, NPY KaXZOM MOBTOPHOM HaXaTu BPEMs YBENUUMTCA Ha 15 MUHYT (MaKc.
Bpems 1 yac). [ocne ucTeyeHst YCTaHOBNEHHOTO NEPUOAiA YCTPONCTBO BEPHETCS
B aBTOMATUYECKUA PEXUM.

YCTaHOBNEHHbIV BPEMEHHOI NEPUO MOXHO B Nt060E BPEMSI OTMEHUTB HaXaTUeEM
KHOMKW Ha Bpems Gonee 4em 2 cek. (oGHyneHme WHOULMPYETCA CHIDKEHNEM
WHTEHCUBHOCTWM  OCBELLEeHnA CBeTVIJ'IbHI/IKa). Mocne OTNyCKaHuA  KHOMKU
YCTPOIACTBO NEpeaéT B aBTOMATUHECKUI PEXUM.

ANEMEHTbI YCTAHOBKKN

Ha TbinbHOM CTOPOHE YNpaBMSIOLLEN YacTU HAXOASTCA TpWU PerynupoBOYHbIX
arnemeHTa (cM. puc. 4):

a) SENS (4yBCTBUTENLHOCTB)

OTOT  anemMeHT npefHasHayeH [AnA  YCTAHOBKM  ONTUMAnbHOA  30HbI
[IeTEKTUPOBAHWSI, HaMpUMep B Cry4ae, Koraa MPOUCXOANT NOXHOe cpabaTbiBakie
107, BO3MENCTBIEM PA3NMYHbIX BANSHNIA (CBETOBbIE UMK TEMNOBbIE UCTOYHMKN U
T.A.) BnpaBom KpaiiHem NOMOXEHUN YyBCTBUTENBHOCT Camas BbICOKas, B
KpaitHeM NeBOM MOMOKEHNN YMEHbLUIMTCA NpubnnauTensHo B 10x.

6) % / € (NOpOroBbIit YPOBEHbL OKPYXAKOWEr0 OCBELeHNs]

ABTOMaTUYECKUIl PEXVM aKTUBMUPYETCSI, €CMM YPOBEHb OCBELLEHUS B MECTe
pa3MeLLEeHns YCTPOICTBA HUKE YCTaHOBNEHHO! Ben4MHbI. Mpu Gonee BbICOKOM
YPOBHE OKPYXalOLLEro OCBELUEHMS YCTPOWCTBO [ieakTUBMPYeTCS, (BbIXOAHOE
YCTPOWCTBO He BKMIYUTCS W MU pervctpauuv fiBikeHusi). Mpu ycTaHoBke B
KpaiiHee neBoe MONOXeHue (¥) YCTPOWCTBO BKIMIOYAETCS MNPaKTUYECKU Mpu
nioBoM OCBelLeHM, a B NPaBOM KpaitHeM nonoxeHnn (C) BKMKYAETCH TONbKO
Mpu TeMHOTE.

B) TIME (3agepxka oTknio4eHus)

C romoLLblo 3TO/ KHOMKM YCTaHaBNMBAETCS BPEMEHHOW Mepuop, 3a Bpems
KOTOPOro CBETUIbHIK BYAeT BKIMIOYEH C MOMEHTA OKOHYaHWUsi [AETeKTUpOBaHuS
nBIKeHus. [epuos MOXHO ycTaHoBUTb OT 5 cekyHi Ao 10 muHyT. CpenHee
TOMOXEHIE YCTaHOBKIN COOTBETCTBYET, NPUBIN3UTENBHO 75 Cek.



