PRIKLADY NASTAVENI A PROGRAMOVANI

Souhlasné ovladani svétel (obr. 3)
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Obr. 3

Rozsviti-li se pomoci spinace S1 svétlo L1, rozsviti se soucasné 1 svétlo L3. Podobné se
pomoci spinace S2 rozsvéci svétlo L2 a soucasné€ s nim i svétlo L4. Se zhasnutim svétla L1
(L2) soucasn¢ zhasne i svétlo L3 (L4). Pro vysilani stavu napéti na svétlech L1 a L2 se
pouzije vysila¢ Tx Signal U DIN, pro pfijem signalu napt. pfijimac¢ Rx2 N. Pro vétsi
vzdalenost mezi vysilacem a pfijimacem se mize pouzit externi vysila¢ a/nebo externi
ptijimac.

Pii programovani kodu vysilace do paméti piijimace se pfepina¢ MODE u vysilace nastavi do
jedné z poloh N, S, L nebo F, pfijimac se nastavi pro naprogramovani ve funkci ON
(souhlasné ovladani) pro oba vystupni kanaly, ptipadné se miize pouzit funkce EASY
PROGRAMMING.

Poloha ptepinac¢t DELAY a NR. OF TX zlstava v zékladni poloze (0 a 1), ptepina¢ MODE
bude vétsinou v poloze F (trvalé opakovani vysilani). Pouze v pfipad¢, ze je nutné jesté dalsi
nezavislé ovladani svétel L3 nebo L4 (na obr. 3 znazornéno vysilacem Tx Time), nastavi se
ptepina¢ MODE do polohy N nebo v zaruSeném prostiedi do polohy S.

Ovladani ¢erpadel (obr. 4)

Klesne-li hladina kapaliny pod troven danou hladinovym spinacem S1, sepne se ¢erpadlo
C1. Pokud pokles hladiny pokraéuje az pod trovei hladinového spinade S2, sepne se i
gerpadlo C2. Pro vysilani stavu kontaktii se pouZije vysila¢ Tx Signal C DIN, pro ovladani
cerpadel piijimace Rx1 DIN a Rnl DIN. Pro zvySeni dosahu se opét mlize pouzit externi
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ProtoZe v tomto ptfipadé jeden vysila¢ stavu ovlada dva pfijimace, musi se kody vysilace
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Obr. 4

¢1

O,

®

|
LN A2A3

|
LN A1A2

00220022 w

200022

—

 m—

—

©22000000

=]

naprogramovat do paméti ptijimact ve dvou krocich. Nejprve se naprogramuje napft. vstup A,
ktery je pfipojen ke spinaci S1. Ten ovlada Gerpadlo C1, které je pfipojené na vystup
ptijimace Rx1 DIN. Piepina¢ MODE u vysilace se nastavi do jedné z poloh N, S, L nebo F,
piijimac se nastavi pro naprogramovani ve funkci OFF (nesouhlasné ovladani, protoze
rozepnutim spinace S1 se musi sepnout vystup ovladajici derpadlo C1). Pro naprogramovani
vstupu B (spinac S2) se prepina¢ MODE nastavi do jedné z poloh 2REC a naprogramuje se
pfijimaé Rnl DIN, na jehoZ vystup je pfipojeno ¢erpadlo C2. Opét ve funkci OFF.
V provoznim rezimu bude poloha ptepinaci DELAY a NR. OF TX v zdkladni poloze (0 a 1),
ptepina¢ MODE se nastavi do polohy F 2REC (trvalé opakovani vysilani, dva pfijimace).

Mechanicky odolny vysila¢ (obr. 5)
Mechanicky odolna tla¢itka S1 a S2
spolu s vysilac¢em stavu kontakti
Tx Signal C DIN nahrazuji bézny

vysila¢, kterym se ovlada

prostiednictvim pfijimace Rx1 I svétlo
L1. Stiskem tlac¢itka S1 se svétlo
rozsviti, stiskem tlacitka S2 svétlo

zhasne.

Pti programovani i v provoznim stavu
se prepina¢ MODE nastavi do polohy
A»1 APO (pfi sepnuti vstupu A se
vysle prikaz pro sepnuti vystupu A
piijimace, pfi sepnuti vstupu B se vysle
ptikaz pro rozepnuti vystupu A
ptijimace). Pfijimac se naprogramuje
ve funkci ON/OFF. Poloha prepinact
DELAY a NR. OF TX zstane

v zékladni poloze (0 a 1).

I

—»] 82

N
230 v~
L

.

j —

N L

A B

2000222

—

A \ooog

—

222000000

Obr. 5 \’\\\\\\

Str. 2

PR

Tx Signal DIN



S2

S1

Ovladani svétel v kancelaiskych budovach (obr.6)
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Obr. 6

Pro kazdé patro kancelarské budovy je z diivodu dosahu uréen jeden vysila¢ stavu napéti

Tx Signal U DIN (nebo Tx Signal V DIN) s pfipojenym externim vysilatem. Ke vSem
paraleln€ propojenym vstuptim A se pfipind napéti pomoci tlac¢itkového spinace S1, ke vSem
paraleln¢ propojenym vstuptim B se pfipina napéti pomoci tlacitkového spinace S2.

V jednotlivych kancelafich, na chodbéach a v ostatnich prostorech jsou dalkové ovladana
svétla (napf. pomoci pfijimact Rx2 N, Rx8 S3). Vedle rozsvéceni a zhasinani svétel vysilaci
umisténymi v jednotlivych mistnostech miize obsluha budovy stiskem tlacitka S1 centralné
rozsvitit svétla na chodbach a stiskem tlac¢itka S2 centralné vypnout vSechna svétla v budove.
Zpisob programovani kodl vysilach stavu napéti do paméti piijimaci je pro vSechna patra
shodny. Pozadované funkci na centralni ovladani svétel odpovidé poloha prepinacée MODE
A1 A+1»0. Piivedenim napéti na vstup A se vysle piikaz na sepnuti kandlu A na jednéch
piijimacich (kanalech pfijimacii), ptivedenim napéti na vstup B se vysle ptikaz na rozepnuti
kandlu A na dalSich pfijimacich (kandlech pfijimacii). Pfi programovani inicializa¢niho kodu
pro prvni pfijimace, které budou ovladany spinacem S1 pies vstupy A, se piepina¢ MODE
musi nastavit do jedné z péti poloh, které nejsou oznac¢eny +1. Tento kod se naprogramuje do
téch kanali a pfijimacu, které ovladaji svétla na chodbach. Piepina¢ MODE se pak piestavi
do provozni polohy AP1 A+1»0 a do vSech kanalii vSech pfijimaci se naprogramuje dalsi
inicializacni kéd (+1), odpovidajici vstupu B. Aby se po ptipojeni napéti na vstupy vysilace
vzajemné nerusily, musi se jednotlivé pfepina¢e DELAY nastavit do poloh 0, 1 a 2 a vSechny
piepinace NR. OF TX do polohy 3.
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