Y e —

7 T K S
777§y : EXY BX¥ % St
7777 17y iy e i B s

Laseroveé
senzory

s potlacenim pozadi
a 10-Link komunikaci
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Nova generace fotoelektrickych lasero-
vych senzorl s potlacenim pozadi Fady
LD30 od Carlo Gavazzi se vyznacuje vy-
sokou presnosti, dlouhou spinaci vzdale-
nostido 1000 mm a vyhodami otevieného
komunikaéniho protokolu 10-Link, pres
ktery miZeme vycist napfiklad aktualni
vzdalenost detekovaného predmétu.

CARI.OeIAZﬂ @ IO-Link

Laserové senzory vyuZivaji nové detekéni princip Time of
Flight (ToF), ktery spinaci vzdalenost vypocita z rozdilu ¢asu
mezi vyzafovanym svétlem ze senzoru a pfijmem svételného
paprsku odraZzeného od snimaného predmétu. Vzdalenost
detekovaného pfedmétu tak neni ovlivnéna jeho barvou.
Témér stejné jsou tedy diky uvedenému ToF pricipu deteko-
vany bilé nebo ¢erné pfedméty a detekce je velmi stabiln.

Integrovana 10-Link komunikace umoznuje snadné za-
kaznické nastaveni senzoru dle pozadavkd na prislusnou
aplikaci. Senzory LD30 Ize hvézdicové pfipojit k 10-Link
Master modulim s vystupy pro sbérnici EtherNet/IP
nebo PROFINET.

Stejné zadkaznicky nastavené provedeni lze pouzit také
v bézném spinacim SIO rezimu (ON-OFF). |O-Link senzory
Ize snadno naparametrizovat pomoci ruc¢niho konfigu-

ratoru.

Konfigurator SCTL-55 predsta-
vuje zajimavou novinku pro na-
staveni, diagnostiku a identifikaci
|O-Link senzorl bez nutnosti pfi-
pojeni k masteru. Jde o prfenosné,
bateriové napajené Wi-Fi zafizeni
s 5.5" dotykovym displejem.

Jakmile dojde k pFipojeni senzoru,
konfigurator z dostupnych I0DD
soubort identifikuje senzor a zo-
brazi pfislusné parametry a data
k senzoru.

Citlivosti senzoru lze nastavit pfimo potenciometrem,
aktivaci funkce TEACH s propojenim vodic¢t nebo pres
[O-Link.
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Jaké parametry si mGizeme nakonfigurovat

u laserovych senzoru:

m Spinaci vzdalenost a hystereze (automaticky
nebo manualné)

m Spinaci body (az 2 spinaci body
nebo spinaci okno)

= Volby vstupt (2x spinaci kanaly, teplota,
externi vstup)

m Logické funkce (AND, OR, XOR, FLIP-FLOP)

m Casové funkce (zpoZdéni pfi zapnuti nebo vypnuti,
zpozdéni ON +OFF, délky pulsu)

m Vystup 1 (PNP, NPN, Push-Pull)

m Vystup 2 (PNP, NPN, Push-Pull, externi TEACH,
externi vstup)

m Poruchové stavy (mezni teploty)

MiZeme také zaznamenavat provozni stav
senzori s ohledem na:

= Zmény citlivosti senzord v ¢ase
m Pocet sepnuti

= Provozni hodiny

= Mezni teploty

PFiklady vyuZiti laserovych senzori nastavenych
konfiguratorem:
m Detekce materidlé na dopravnicich do Sitky 1 m
m Detekce materialt z gumy, napf. pneumatiky
m Detekce prekazky u pohybujicich se zafizenf
v zéné pohybu a to bez ohledu na barvu a tvar prekazky
Pozn.: Laser tfidy 1, infracervené svétlo 940 nm

Nové laserové senzory s 10-Link se dodavaji
v miniaturnim hranatém pouzdru 10x30 mm,
s hloubkou 20 mm, kabelem zakoncenym 2 nebo 4PIN
konektorem M8 v provedenich:
m ABS pouzdro, fada LF30CNB, kryti IP67
= Nerezové pouzdro, fada LF30ETB, kryti IP69K
s certifikaci ECOLAB

Laserové senzory Carlo Gavazzi s komunikaci 10-Link
mohou pracovat ve dvou rdznych rezimech:

m Spinaci rezim SIO (standardni I/0O)

m |0-Link

Pomoci konfiguratoru SCTL-55 Ize provést nastaveni dle
zadanych pozadavkd na pfislusnou aplikaci. Tim se vyraz-
né snizuje mnoZzstvi provedeni senzord, kdy se zakladni
fadou lze vytvofit az %2 milionu variant konfiguraci za ceny
srovnatelné s plvodni produktovou radou.
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