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UZivatelsky manual POSEIDON® Asistent — Karty pFistrojd € Poseidon

Pomoci programu POSEIDON® ASISTENT Ize prehledné a pohodiné konfigurovat prvky systému bezdratového
ovladani. Slouzi pro nastaveni vlastnosti pfijimact a v8ech jejich funkci. Zaroven zpfistupriuje dalsi funkce, které
nejsou bézné pristupné programovacim tlacitkem na pfistroji. Umoznuje tvorbu a Upravu vazeb mezi vysilaci a
pfijimaci. Pojmenovani a tfidéni jednotlivych prvkd dle rliznych kritérii usnadfiuje praci zejména v rozsahlejSich
instalacich. Poskytuje tak idealni nastroj pro spravu celé bezdratové instalace.
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UZivatelsky manual POSEIDON® Asistent — Karty pristroj '6 Poseidon';

1 Nastaveni pfistroju

Nastaveni pristroju — vstup do karty nastaveni. Oznacenim ID pfistroje v levém sloupci, poté pravym tla¢itkem mysi
se rozbali nabidka a zvolenim Nastaveni, pfip. tlacitkem s vyobrazenym kli€em umisténym nad timto sloupcem.
Popis pfistroje pro spravny vybér zobrazuje zalozka Info.

boseidon Asistent

Soubor Projekt Komunikace Napovéda

5 B | x -7 + .

Oteviit Ulozit et Odpojit Nadist vie Zapsat zmény
Hledani Info Vazby Dosahy
-

Q'\ ‘ { & Q EB D Typ Popis Poznémka DG Sekce  Patro | MistnostRozvaddé |
/ PBR1I - 230033 PBR1I Vestavny piijmaé jednokandlovy vychozi
' PBR2DIN | 260034 P8R 2ZDIN Dvoukandlovy piijimad Vychozi
7 PER2M 200042 PBRZN Dvoukanlovy pfijimaé Vychozi Sekce 1 Patro 1)

’ pg Mastaveni 270048 P8R 4DIN Ctytkandlovy piijima Vychozi

J PE; Umisteni 220088 PBREDIN Csmikanalovy prijimad vychozi

P3R4 210108 PBRBEWS Osmikanalovy pfijimad Vychozi
! PaR3| Priorita ovladani 240016 PSRRI, PERRI Vestavny piijimat pro oviadani rolet Vyichozi Sekce 2 Patro 2/
" paRs| ) 540019 P8 T 1Disc (1
! P&RR| Odstranit 500033 P& T2 Alien Vichozi
! AT e L 550010 P&T 2 Disc Vjchozi

P8T2Z| 44000C PBT 2ZMeo Vychozi
" paT2| Zapsat zmény 410019 P8 T 2 Time/Eleme Vichozi
' paT2| Zapsat vie 560013 P8 T 3 Disc Vychozi

[ — 570030 P&T 4 Disc Vychozi
! P8T3Disc 400020 PET 4Tango Vychozi
! P8T4 Disc 430046 P8 T 4 Time/Eleme Vychozi
! PaT4Tango 740014 PBT 4x8a Vychozi
" P8T4Time /Element 700023 P8T 4a Cobra Vychozi
! P8Ta 4x8 85003E P8TR 2UDIN Vysilad stavu napéti Vychozi

o/ P8Ta4Cobra o ;
> s/ _P3TR2UDIN i :
COM3 1:17:09 *

1.1 Karta pfistroje

Karta pristroje — Zobrazuje aktualni nastaveni pfistroje a stav jeho vystupt. Umozriuje nastavovani vSech
pFistupnych funkci pfistroje i manualni on-line ovladani vystupu pfimo z PC.

Nastaveni a volby shodné se vSemi typy prijimacii:

Popis — umoziuje pojmenovani samotného pfistroje i jeho kanalld. Vhodné pro lepSi identifikaci a pfehlednost
v projektu.

Zachovat stav po vypadku napdjeni — zde se nastavuje, stav vystupu pfi obnoveni napajeni po jeho vypadku. P¥i
zvoleném zaskrtnuti se vystup vrati do stavu, v jakém byl t&sné pred vypadkem (neplati pro pfijimace roletové a
Zaluziové).

Nastaveni retranslatoru

Aktivni — zaSkrtnuti dovoluje pouzit pfijimac jako retranslator kddu vyslaného vysilacem.

Tovarni — za8krtnuti povoluje vytvofit pouze jednoduchou retranslaéni vazbu s vysilatem. Nezaskrtnuti umozni
pouzit pfijimac¢ ve skupiné pro vicenasobnou retranslaci.

Skupina — Cislo retranslacni skupiny pfijimacu, kazdy pfijimac ve skupiné musi mit jiny index 1,2 &i 3 jinak hrozi
vzajemné zaruSeni RF pfenosu mezi pfistroji ve stejné skupiné.

Moznosti vyhledavani — ReZim viditelnosti — zde se voli tzv. viditelnost pfistroje, tedy stav, kdy je mozné se k pfistroji
poprveé pfipojit pomoci dalkové spravy a USB vysilace.

Viditelny docasné — k pfistroji se Ize pfipojit pomoci dalkové spravy pouze béhem prvnich 5minut od jeho pfipojeni
k napajecimu napéti, nebo po navratu z programovaciho reZzimu do provozniho.

Viditelny trvale - k pfistroji se lze pfipojit pomoci dalkové spravy kdykoliv, tzn. moznost ¢asové neomezeného
vyhledavani (I!! Lze zneuzit k neopravnénému pfistupu !!!).

Neviditelny — zakazané vyhledavani. K pfistroji se Ize pFipojit pomoci dalkové spravy pouze pomoci jiz vytvofeného
projektu, do kterého byl pfistroj viozen.
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UZivatelsky manual POSEIDON® Asistent — Karty pfistrojd "6 Poseidorft

1.1.1 Karta pfijimace vestavného-P8 R 1|

Stav relé - zapnuto — zobrazuje aktualni stav relé a dovoluje manuélni ovladani pfimo z PC. Zaskrtnuti znamena
okamzité sepnuti jeho relé.

MozZnosti ruéniho ovladani — umoziuje €i zakazuje ovladani pfistroje pomoci tlacitka PROG na pfistroji.
Programovani — zaSkrtnuti povoluje programovani ¢i mazani kédu z paméti pfijimace manuélné pomoci tlacitka
PROG na pfistroji.

. "
Nastaveni - P8 R 11 (ID:230033 _
: Popis
QOO0 - Pfistroj P8R11I
| =it~ ENENI
—m j:j; Kandl 1 p8R1I-Kandl 1

Ml
| rec | oot RS
-nmlu:h

oFr
i

oo

Stav relé - zapnuto

1

Zachovat stav po wypadku napajeni

[l

MoZnosti rucniho oviadani

Programowani

Mastaveni retranslatoru MozZnosti vyhledavani

(] Aktivri Tovarni

@1 Refim viditelnosti |Viditelny docasné
2
3

Lo |

Ostatni moZnosti viz. kapitola ,1.1 Karta pristroje”!
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UZivatelsky manual POSEIDON® Asistent — Karty pfistrojd '6 Poseidonﬁ

1.1.2 Karta pfijimace vestavného-P8 R 2 N, P8 R 2 N/K

Stav relé - zapnuto — zobrazuje ~ _

aktualni stavy obou kanalu a Nastaveni - P8 R 2 N {ID:200042}

dovoluje manualini ovladani I Popis
pfimo z PC. Zaskrtnuti u ¢isla A B o Pistroj p8R2N
kanalu znamena okamzité

sepnuti jeho relé. ,
Moznosti _ruéniho _ovladani - s : e 9 @ Kandl 2 PgR2N -Kandl 2
umoziiuje & zakazuje ovladani : [ ['_'*“:__"g
pristroje pomoci tlacitka PROG na ARRARAAA

pFIIStI'O]l Stav relé - zapnuto

Programovani — za$krtnuti povoluje 1 Ol i e

programovani ¢ mazani kéda z
paméti pfijimace manualné pomoci Zachovat stav po vjpadku napajeni
tla¢itka PROG na piistroji. O Oz

Kandl 1 pgR2 M -Kandl 1

MoZnosti rucniho oviadani

Programaovani

Mastaveni retransldtoru Maoznosti vyhleddvani

] Aketivni Tovarni
5 Redim viditelnosti | Viditelny docasné -

[ ' 0K ] [xsmmo]

Ostatni moznosti viz. kapitola ,1.1 Karta pristroje”!

1.1.3 Karta pfijimacl na DIN listu - P8 R 2, 4, 8 DIN a vestavnych P8 R 8 E3, S3, W3

(L 3 o
i sy e ka1 (e on oo R |
aktualni stavy vSech kanall a |

. s s gz wr Popis
dovoluje manudlni ovladani pfimo z

PC. ZasSkrtnuti u ¢&isla kanalu e it e wm e 4 ke

znamena okamyzité sepnuti jeho relé. [g':’mil-m-i . T

Moznosti  ruéniho  ovladani - AT

umoziuje ¢€i zakazuje ovladani e kanal 2 pgRE DIN - Kandl 2

pristroje pomoci jeho tlacitek. £ = e s T

Programovani — za$krtnuti povoluje

programovani ¢ mazani kéda z Staw relé - zapnuto Kanl 4 pg RE DIN - Kandl 4

paméti pfijimace manualné pomoci F1 Bz E3 E+ Es s E7 s .

tlagitka PROG na pristroji. P RanN Kxd 5

Ovladani kanali — volba povoluje Z el P KU Ruu RIS ewed 6l o5 125 I —Handl &

spinani  relé kandlu manuaing | 't &2 B3 H+ [s s 7 [

pomoci tladitek PROG a CHANNEL e S Kanal 7 pg RS DIN - Kandl 7

. tI’OJI MozZnesti rutniho ovladani ) '

napris B Progascios 7] Ovidén kandia Kanél8 PgRS DIN -Kand 8

Mastaveni retranslatoru Moznosti vyhledavani

[ Aktivni Tovarni

@

Refim viditelnosti | Viditelny docasné

-, Cal
1474 &=

[FUR

[ W OK ] [xsmmo]

Ostatni moZnosti viz. kapitola ,1.1 Karta pristroje”!

anika’ PA_manual_CZ_1.5.0 6



UZivatelsky manual POSEIDON® Asistent — Karty pristroj

€ Poseidon

1.1.4 Karta pftijimacl spinacich nasténnych - P8 R 1 Tango, Time, Element

Stav relé - zapnuto — zobrazuje aktualni stav relé a dovoluje manualni ovladani pfimo z PC. Zaskrtnuti znamena

okamzité sepnuti jeho relé.

Moznosti ruéniho ovladani
Programovani — zaSkrtnuti povoluje
programovani ¢i mazani kodl z
paméti pfijimace manualné pomoci
ovladaciho hmatniku pfistroje.
Funkce tladitek pfistroje — umoznuje
pfifadit horni i dolni ¢asti hmatniku
pfijimace jinou funkci (AKCE).
Tlagitkovy vstup — volba horniho,
dolniho pfip. obou tlagitek pfijimace,
ke kterému bude pfifazena zvolena
funkce a aktivace/deaktivace funkce
tohoto vystupu.

Akce — zaSkrtnutim se zvoli akce,
ktera se vyvold po  stisku
tlacitka/tlacitek ve vybrané funkci
Casova nastaveni

Casovaé — umoziuje nastaveni doby
(0,1 s az 466 h) pro sepnuti relé po
stisku tlagitka ve funkci Casovad
(Timer)

ZpoZzdéni — nastaveni  doby
zpozdéné reakce po stisku tlacitka
ve zvolené funkci

Pfijimac se spinacel

Stav relé - zapnuto

1

Zachovat stav po vypadku napajeni

1

Moznosti rutniho oviadani

[¥] Programovani

MozZnosti vyhledavani

Redim viditelnosti | yiditelny doZasné -

Mastaveni retranslatoru

[T Aktivni Tovérni

Popis
Fiistroj

Kanal 1

Funkee tladitek pristraje

Funkce 1 | Funkee 2

Tladtkowy vstup

Horni

Dolni Altivni

Akce
ONJOFF
0 OMN+OFF TIMER./OFF
(7) OFF+0N (7) TIMER +OFF
ON ADDTIMER
QFF ADDTIMER/LTOFF
PUSH ADDTIMER,/OFF

TIMER

Casové nastaveni
Zpoidéni 0

Vystup vazby
Kanal 1

[ o OK ] [xstornc]

Ostatni moznosti viz. kapitola ,1.1 Karta pristroje”!

1.1.5 Karta pfijimace vestavného se stmivatem -P8 RD |, P8 R D I/LED

Pristroj — umozfuje pojmenovani samotného pfijimace pro lepsi identifikaci a prehlednost v projektu.
MozZnosti ru€niho ovladani — umozriuje ¢i zakazuje ovladani pfistroje pomoci tlacitka PROG.
Programovani — zaSkrtnuti povoluje programovani ¢i mazani kédu z paméti pfijimace manuélné pomoci tlacitka

PROG na pfistroji.
Kanal 1

Stav a ovladani - zde je mozné manualni ovladani pfijimace pfimo z PC
Uroveri — zobrazeni aktualni hodnoty vystupniho signalu a moznost jeho manualniho nastaveni z PC.
Nova — umozniuje nastavit pfesnou hodnotu vystupniho signalu v %

.- provede nastaveni na zvolenou hodnotu

K? - aktualizuje stav svitidla

Stav — zobrazuje provozni, pfip. chybové stavy pfipojeného svitidla
Nastaveni — umozniuje nastaveni specifickych parametrd kandlu.
Jméno — pro pojmenovani kanalu pfijimace.

Minimalni uroven — min. hodnota, na kterou Ize sniZovat Fidici signal vysilacem.

vvvvvv

Cas nizké drovné - doba trvani snizené Grovné pred Gpinym odepnutim po dobéhu &asu &asovade. PFi zadani 0
s zlistane vystup v nizké Urovni stéle az do dalSi zmény vysilacem.
Doba pfebéhu — nastaveni ¢asu (s) zvySovani (Nabéh) a snizovani (Dobéh) Fidiciho signalu z min. na maximalni

hodnotu a naopak.

Ruéni— volba doby prfebéhu pfi dlouhém stisku tlacitka vysilace.

PA _manual_CZ_1.5.0



UZivatelsky manual POSEIDON® Asistent — Karty pfistrojd '6 Poseidonﬁ

Vystupni kfivka — volba charakteristiky zpadsobu omezovani vykonu
Typ zatéZe — volba typu zatéze - kapacitni/induktivni - pfipojené k vystupnim svorkdm pfijimace
Zachovat stav po vypadku napajeni — zde se nastavuije, jak se ma zachovat pfijimac pfi obnoveni napajeni po jeho

Pristroj
Jméno
MoZnosti ruéniho ovladani Mastaveni retranslatoru
Programovani [T] Aktivni [¥] Tovarni
MoZnosti vyhledavani 146 % 3 ;

ReZim viditelnosti | viditelny dogasné

Kanal 1
Stav a ovladani

Urovedi |J = o @

i 0,0 %

Mastaveni

Jméno
Minimalni drover ReZim Cas nizké drovné
[J @ 0-180°

15,0 = =
0 % 0 % ) 0; 38°-180°
Doba pFebéhu Vystupni kfivka Typ zatéze

Nabéh |1 (s @ Uhel otevFeni @ RC (kapacitni
Rucni (10 +]s fr— i BEG many
Dob&h s (O Vykon ©) L (induktivni)

[ Zachovat stav po vypadku napéjeni

’ v OK ] ’ X Stcrrncr]

Ostatni moznosti viz. kapitola ,1.1 Karta pristroje”!

1.1.6 Karta pfijimace vestavného s DALI vystupem - P8 R DALI N

Moznosti ruéniho ovladéni — umoznuje &i zakazuje ovladani pfistroje pomoci tlaCitka PROG.

Programovani — zaSkrtnuti povoluje programovani ¢i mazani kédu z paméti pfijimace manuélné pomoci tlacitka
PROG na pfistroji.

Kanal 1

Stav a ovladani - zde je mozné manualni ovladani pfijimace pfimo z PC

Uroveri — zobrazeni aktudlni hodnoty vystupniho signalu a moznost jeho manudlniho nastaveni z PC.

Nova — umoznuje nastavit pfesnou hodnotu vystupniho signalu v %

_- provede nastaveni na zvolenou hodnotu

E-® - aktualizuje stav svitidla
Stav — zobrazuje provozni, pfip. chybové stavy pfipojeného svitidla

anika’ PA_manual_CZ_1.5.0 8



UZivatelsky manual POSEIDON® Asistent — Karty pristroj ‘6 Poseidon':

Nastaveni — umozniuje nastaveni specifickych parametrd kandlu.
Jméno — pro pojmenovani kanalu pfijimace.

Minimalni uroven — min. hodnota, na kterou Ize sniZovat Fidici signal vysilacem.
Rezim — volba charakteristiky kfivky nabé&hu signalu (zavisi na druhu svitidla)

Cas nizké Grovné - Nastaveni - P& R DALI N (ID:280EF4)
doba trvani snizené

Urovné pred Uplnym PFistroj

odepnutim po dobéhu Iméno P8 R DALIN

CaSL,I c,asova‘?e' PFi MoZnosti ruéniho ovladani Nastaveni retranslatoru

zadani 0 s zUstane . . -
vystup v nizké Grovni /| Programovani V] Aktivni [ Tovérni
stéle aZ do dal&i L L ®1
zmény vysilagem. MoZnosti vyhledavani Skupina 144 % @ 2
Doba  pfebshu - Rezim viditelnosti | Viditelny dotasné  ~| ©3

nastaveni C€asu (s
zvySovani (Nabéh) a
snizovani (Dobéh) Kanal 1 Kanal 2| Stavy a U\rla’da’n|’|

fidiciho signalu z min. Stav a ovladani

na maximalni hodnotu e : G

anaopak. Uroveri |J MNova 0,0 = % @
Rucni — volba doby 0% 0,0 % 100 % Stav OK

nabéhu pfi dlouhém

. Y, P Mastaveni

stisku tla¢itka vysilace. :
Jmeno

Zachovat stav  po Minimalni droveri Redim as nizké drovné
vypadku napéjeni— zde 0 ) ARC 0-254 s B s
se nastavulev,"j,ak sema 0% 0 % 100 % @ ARC 0; 55-254
zachovat pfijimac pfi
obnoveni napajeni po Doba pFeb&hu Adresa v DALI

jeho  vypadku.  Pi Nébéh - Skupina 0
zvoleném  zaskrtnuti Ruﬁm‘ 5 . S g

pfijima¢ nastavi fidici Dbl :
signal na Uroven,
na hodnotu jakou by
meél po vyprSeni vSech
CasovaCu tésné pred
vypadkem. ’ Vice ] ’ I, Nastaveni svitidel ’ o OK ] [ X Storno]
Adresa v DALI -
Adresace — nastavi
vSem pfipojenym svitidlim adresu a pfifadi je do skupiny 0

["] Zachovat stav po vypadku napdjeni

Ostatni moznosti viz. kapitola ,1.1 Karta pristroje”!

’ s ] Pfi pozadavku na ovladani vice kandlu pfijimacem je nutné nejprve povolit funkci dalSim kanalim
2, 3 a 4. Po stisku tlacitka Vice se povoli pfistup k ostatnim kanalim (2,3,4), nastaveni jejich parametrd a moznosti
ovladani (viz. Nastaveni Kanalu 1).

U kazdého kanalu je nutné nejprve povolit funkci vystupu tj. zrusit zaskrtnuti u volby Zakazat funkci vystupu. Po
zmeéne této volby je nutné pfed zahajenim adresace €i nastavovani svitidel zapis nového nastaveni do pristroje!

’ N, Mastaveni svitidel

Tlacitko slouzi k adresaci svitidel a jejich rozdéleni do potfebnych skupin. Otevie okno pro vyhledani, adresovani a
tfidéni pfipojenych svitidel.

Vyhledavani pfipojenych svitidel — provede vyhledani svitidel podle jedné z voleb. Tlac¢itkem Zahdjit se vyhledani
spusti.

Skupinovani — slouZzi pro roztfidéni vyhledanych svitidel do jednotlivych kanald pfijimace

Dostupna svitidla — zobrazuje vSechna nalezena naadresovana svitidla nepfifazena k zadnému z kanald. Po kliknuti
na konkrétni svitidlo je mozné tlacitky On rozsvitit a OFF zhasnout dané svitidlo pro zjisténi se kterym svitidlem
pracujeme.

aa slouZzi pro pfidani oznaceného svitidla do skupiny odpovidajici pfislusnému kandlu pfijimace.

slouzi o odebrani oznaceného svitidla ze skupiny daného kandlu pfijimace.

anika’ PA_manual_CZ_1.5.0 9



UZivatelsky manual POSEIDON® Asistent — Karty pristroj "E Poseidonh

| Nastaveni pripoje

Vyhledavani pfipojenych svitidel

[ Wyhledat svitidla s adresou  Zahiijit

1 Wyhledat a nastavit adresu svitidlim, které nemaji adresu PFipraven

@ Vyhledat a nastavit nové adresy viem svitidlim - -

Skupinovani

Dostupna svitidla Kanal 1 (G0) -

Syitidlo E.og% Syitidlo €. 2 ( GO CoEEJCon |

Svitidlo & 3 ()

Kanal 2 (G1) -

<

=

o<

Kanal 4 -

B

<

1.1.7 Karta pfijimace vestavného s releovym a analogovym vystupem - P8 R 01-10 N

Moznosti ruéni ovladani — umoznuje ¢i zakazuje ovladani pfistroje pomoci tlacitka PROG.

Programovani — zaSkrtnuti povoluje programovani ¢i mazani kédud z paméti pfijimace manualné pomoci tlacitka
PROG na pfistroji.

Kanal 1

Stav a ovladani - zde je mozné manudlni ovladani pfijimace pfimo z PC

Uroveri — zobrazeni aktuélni hodnoty vystupniho signélu a moznost jeho manualniho nastaveni z PC.

Nova — umoznuje nastavit pfesnou hodnotu vystupniho signélu v %

.- provede nastaveni na zvolenou hodnotu

E? - aktualizuje stav svitidla

Nastaveni — umozniuje nastaveni specifickych parametrd kandlu.

Jméno — pro pojmenovani kandlu pfijimace.

Minimalni Grover — min. hodnota, na kterou Ize snizit fidici signal, nez dojde k odepnuti vystupu.

Rezim — umoznuje volbu rozsahu fidiciho signalu 0-10 V nebo 1-10 V.

Cas nizké Urovné — doba trvani snizené trovné pied Uplnym odepnutim po dob&hu éasu asovade. PF¥i zadani 0
s zlistane vystup v nizké Urovni stéle az do dalSi zmény vysilacem.
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UZivatelsky manual POSEIDON® Asistent — Karty pfistrojd "6 Poseidonﬁ

Doba pfebéhu — nastaveni ¢asu (s) zvySovani (Nabéh) a snizovani (Dobéh) Fidiciho signalu z min. na maximalni
hodnotu a naopak.

Rucni — volba doby nabéhu pfi dlouhém stisku tlacitka vysilace.

Vystupni napéti —volba charakteristiky kfivky nabéhu signalu (zavisi na druhu svitidla).

Zachovat stav po vypadku napdjeni — zde se nastavuje, jak se ma zachovat pfijimac pfi obnoveni napajeni po jeho
vypadku. PFi zvoleném zaSkrtnuti pfijimac¢ nastavi Fidici signal na Uroven, na hodnotu jakou mél pred vypadkem.

 Nastaveni - P& R 0110 N (I

PFistroj
Iméno P8 R 0110 N
MoZnosti ruéniho ovladani Nastaveni retranslatoru
Programovani [ Aktivni [¥] Tovérni
@1
MoZnosti vyhledavani “kupina |237 % 2
ReZim viditelnosti | viditelnj doZasné v] 3

Kanal 1

Stav a ovladani

Uroveii [J Movd 0,0 = @

0 % 100 %
0,0 %
Nastaveni
Iméno

Minimalni drovef ReZim Cas nizké Grovné
@010V
) 15,0 = s

0% 0 % 100 % 110V
Doba pfebéhu Vystupni napé&ti

B Nabéh s © Linedmi
Dobéh 5 () Logaritmizace

[7] Zachovat stav po vjpadku napajeni

[ o 0K ] ’ X Storno]

Ostatni moZnosti viz. kapitola ,1.1 Karta pristroje”!
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UZivatelsky manual POSEIDON® Asistent — Karty pristroj

€ Poseidon

1.1.8 Karta regulacniho snimace P8 TR PS BIC, P8 TR PS W, P8 TR PS HB, P8 TR PS MR16

MozZnosti ru€niho ovladani — umozriuje i zakazuje ovladani pfistroje pomoci jeho tlacitek.
Programovani — zaskrtnuti povoluje programovani ¢i mazani kodd z paméti pfistroje i vysilani inicializaéniho kédu

manualné pomoci tlacitka na pristroji.

| Regulacni snimac pohybu a osvétlen
Pristroj
Jméng PBTRPSW

Moznosti ruéniho oviadani MozZnosti vyhledavani

Programavani Rezim viditelnosti lviditelni- dofasné

Stav a ovladani | Senzor pritomnosti I Senzor osvétleni I Mastaveni regulace |

Zméfend rover osvétleni Senzor pritomnost

111 x| — o Aktivni
Zadana Grover osvéten Mélo svétla

Vypnuto Snizena @) Normalni

80 b | ——

Aktualni rezim regulatoru Wystupy regulatoru
Automaticky @ Manuaini Vystup 1 Wystup 2

¢as normdl - Stmivat 79.0% 79.0 %
Cas snizend -

Zakaz Fizeni regulace vnitfnim senzorem piftomnosti

Ovladani regulatoru —8 a

R = "
Redim [Bez wlivu v]
[¥] Pouit viastni rovedi —j IZ]

0,0 B 800 A5 Identifikace zafizeni

u 28 () (&)
S0

Ostatni moZnosti viz. kapitola ,1.1 Karta pristroje”!

Stav a ovladani

Tato zaloZzka slouZzi k zobrazeni
aktualniho stavu a rezimu
reguldtoru. Dale umoznuje
manualni zdsah do ovladani.
Zméfena uroven osvétleni —
zobrazuje aktualni  hladinu
osvétleni v okoli cidla
regulatoru

Zadana droven osvétleni -
zobrazuje hodnotu osvétleni
aktualné  nastavenou  pro
regulaci a Uroveni, na kterou se
reguluje (normalni NORMAL,
snizena LOW, pfip. vypnuto
OFF)

Senzor pfitomnosti — zobrazuje
stav.  senzoru  pfitomnosti
v reguladtoru a postup jeho
Casovace

Aktualni rezim - zobrazuje
rezim (Automaticky, Manualni a
Stmivag), ve kterém

momentalné regulator je a stav
¢asovacu.

Zakaz Fizeni regulace vnitrnim
senzorem pfitomnosti — pfi
zaSkrtnuti reguladtor a jeho
rezZimy nebudou ovlivnény
vnitfnim senzorem pfitomnosti

Vystupy regulatoru — zobrazuje
aktualni stav vystupu regulatord
(procentualné vykon svitidel
pfipojenych k fizenym
pfijimacdam)

@ slouzi ke zruSeni posunu druhého odvozeného vystupniho signalu od hlavniho (zakaz ofsetu)

slouZi k opétovné aktivaci nastaveného posunu hlavniho a odvozeného signéalu

Ovladani regulatoru — pro do¢asné zmény, které neovlivni nastaveni ulozend v pfistroji pouZité ve vazbach s vysiladi

i pro vnitfni pohybovy senzor.
ReZim - umozniuje manualné zménit rezim regulatoru.
Pouzit viastni troveri — zaSkrtnuti povoli nastavit po¢ate¢ni procentualni hodnotu

vystupniho Fidiciho signalu (ij.

nastavi vykon svitidla/svitidel) pfi spusténi zvoleného reZzimu a upravit hodnotu Zadaného osvétleni.

Zmény se projevi po kliknuti na tlagitko se zelenou znagkou. [«

Identifikace zafizeni — pro optické vyhledani pfistroje, se kterym pracujeme. UmozZnuje rozblikat LED pod ¢ockou

regulatoru na zvolenou dobu, uréenou Cislem v sekundéch.

Tlacitkem ’ (%) ] se vyctou aktualni data z regulatoru.
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UZivatelsky manual POSEIDON® Asistent — Karty pristroj ‘6 Poseidon':

Senzor pritomnosti
Tato z&lozka slouZi k nastaveni parametrut a funkci integrovaného pohybového senzoru regulatoru.

Parametry — -'ReguIaEni snimac poh & )

Rezim fizeni - nastaveni reakce | ' :

senzoru pfitomnosti na pohyb Piistraj

(Zapni/Vypni  nebo  Pouze Iméno PBTRPSW |

zapni). Rezim Pouze zapni, je Moiznost ruéniho ovladani Moznost vyhleddvani

xrcten ; k,vyrj_radne I pro [ Programovéni Redim viditelnosti | viditelny dogasné v
utomatiCKy rezim regulace

Osvétleni (LIGHT na pfistroji) —

nastaveni prahové arovné Stav a ovladani | Senzor pfitomnost |Senzor osvéteni I Nastaveni regulace|

osvétleni. Snima¢ reaguije, Peeme

pouze pOkUd je aktudlni Refim fizeni | ZapnifVypni + [] Po zapruti napajeni dotasné aktivovat vystup

osvétleni menéi, nez je tato Qsvétleni 200 % ke [ Mastaveni pfima na piistraji {TIME,LIGHT)

hodnota, Casovat 300 (A H:MM:SS

Casovaé (TIME na pfistroji) — i B

nastaveni zpozdéni vypnuti, Necitlivost 50 = [ Mastaveni piima na pistroji (SENS)

%r;glmf(;lﬂzae%el;" vysilani  (dle Rizeni reguldtoru osvéteni

Necitlivost umo3fiuie nastavit [ Podle polohy trimeru SENS na pfistroji (- = bez fizeni, "stfed” = Vypind, "+" = Normalni + vypind)

citlivost snimace VJ}/éél &islo Detekovana piitomnost Meni pfitomnost

znamena mensi C.it”VOSt tj vetsi Rezim lAkh'vovat normalni regulad v‘ Redim [Vypnout regulad ']

odolnost  proti  fale$nym Cas normal Eas normal

pOdnétGm Cas snifend fas snifena

Nastaveni pfimo na pfistroji

(TIME, LIGHT) — pfi zaSkrtnuti Gasnormal 10:00 (35 H:MM:SS

%e hovdnoty Otsw,etlem dIa Cassnizens 15:00 (23 HMM:SS
asovac nastavi e

prislu$nych ovladacich prvku na Pozitecni irovei 80,0 (5] %

pFistroji.

Nastaveni pfimo na pristroji Nastaveni vyslani stavu

(SENS) — zaskrtnutim se zméni [l odesiat stav Opakovani Potvrzovani

funkce tocitka na pfFistroji

z nastavovani rezimu na

nastavovani citlivosti senzoru [ ok || X stomo |

Rizeni requlatoru osvétleni — slouzi k nastaveni funkci regulétoru ovliviiovanych senzorem pfitomnosti.

Podle polohy oviadaciho prvku SENS na pristroji — pokud neni volba zaSkrtnuta, regulator neni ovlivnén polohou
ovladaciho prvku na pfistroji. Funkce regulatoru od senzoru pfitomnosti se nastavi viz. nize.

Detekovana pfitomnost — slouzi k nastaveni reakce regulatoru na pohyb zachyceny vnitfnim senzorem

ReZim*— volba rezimu regulatoru, ktery bude nastaven pfi detekci pohybu vnitinim senzorem

Cas normal** — nastaveni zptsobu Upravy éasu normal pii detekci pohybu

Cas sniZena** - nastaveni zptsobu Upravy éasu snizené Grovné pii detekci pohybu

Neni pfitomnost — slouZi k nastaveni reakce regulatoru po ustaleni pohybu a dob&hu dasu Casovade (viditelné pouze
pro zvoleny rezim Fizeni senzoru pfitomnosti Zapni/Vypni)

Rezim™ - volba rezimu regulatoru, ktery bude nastaven pfi ustaleni pohybu a dob&hu &asu Casovade

Cas normal**- nastaveni zplsobu upravy ¢asu normal prl ustaleni pohybu a dob&hu dasu Casovace

Cas sniZzena** - nastaveni zpUsobu Upravy &asu snizené Grovné pfi ustaleni pohybu a dob&hu ¢asu Casovade

Cas normal — nastavuje délku ¢asu regulace na normalni (2adanou) Groven
Cas snizena — nastavuje délku &asu regulace na snizenou Uroven
- oba dasovade béZi soucasné, proto v pfipadé nastavovani obou sasovaéi by mél byt Cas sniZena vZdy
s vy$si hodnotou
- max. hodnota 1 hod 45 min
- pfi zvoleném rezimu fizeni vnitfniho senzoru pfitomnosti Zapni/Vypni se Fidi doba regulace po ustaleni
pohybu dobou nastavenou v poli Casova& — Parametry senzoru pFitomnosti.
Pocatecni uroveri — nastaveni vykonu svitidel pfi zapnuti regulatoru.
Nastaveni vysilani stavu
Odeslat stav — zaSkrtnuti povoli vysilat informace od pfitomnostniho senzoru pro vyuziti ostatnimi prvky (pfijimaci)
systému Poseidon. Tyto data mohou byt zpracovany i jednotkou P8 TR IP k odeslani prostiednictvim protokolu
MODBUS do nadfazenych systému pro dalSi vyuziti.
Opakovani — pfi zaskrtnuti dochdazi k odesilani informaci opakované, i pokud nejsou registrovany zadné zmény
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UZivatelsky manual POSEIDON® Asistent — Karty pfistrojd '6 Poseidonﬁ

Potvrzovani — pfistroj pozaduje potvrzeni o pfijeti vyslanych informaci (doporu¢eno pouzivat pouze pfi spolupraci
s jednim pfijimacem).

* moznosti nastaveni rezimu —

Bez vlivu — rezim regulatoru se nezméni (senzor pfitomnosti nijak neovliviuje stavajici rezim regulatoru).
Toto nastaveni se vyuziva v pfipadé, kdy je rezim a tedy i zpUsob regulace, nastaven uzivatelsky vysilacem
a senzor pritomnosti ovliviiuje pouze doby trvani regulace.

Aktivovat automaticky reZim — zmeéni stavajici rezim na automaticky (regulace spusténa pohybem s moznosti
vyuziti normalni i snizeni urovné osvétleni)

Vypnout regulaci — ukon¢i regulaci a vypne regulator

Aktivovat snizenou regulaci — zmeéni stavajici rezim a zacne regulovat na snizenou Urover osvétleni
Aktivovat normalni regulaci — zméni stavajici rezim a za€ne regulovat na normalni droven osvétleni
Aktivovat reZim stmiva¢ — zméni stavajici rezim (pfip. ukonéi regulaci), vystupy regulatoru zUstavaji na
aktudlni hodnoté, kterou Ize ménit pouze vysilacem.

["| Podle palohy trimeru SENS na pistradi (-~ = bez fizeni, “stfed”™ = Vypind, "+~ = Mormalni + vypind)
Detekovana pritomnost Meni pritomnost
R.edim [Akﬁuwat normalni regulac v] Redim ['u'ypnnut regulad v]

(“as normal  DEZ vlivu L. ’ 2 3
Aktivovat automaticky reim Cas normal [EEI vlivu - ]

Cas snizend |”-"‘J“Ff"":"-'t FEQ';'JE":‘ ) Cas snifena [Eez wlivu v]
Aktivovat sniZenou regulad
-
Aktivovat rezim stmivad Cas normal 10:00 () H:MM:SS

** moznosti zptisobu Upravy éast —

Bez vlivu — €as trvani (normalni nebo snizené) urovné nebude vnitfnim senzorem pfitomnosti ovlivnén
Nulovat — €as bude vynulovan a regulace na pfislusnou Uroven bude ukoncena

Nastavena — spusti se ¢asovac a regulace na pfisluSnou Uroven od za¢atku na hodnoty nastavené v téchto
volbach

[]Podle polohy trimeru SENS na piistroji (™" = bez fizeni, "stfed” = Vyping, "+" = Normalni + vypina)

Detekovana pritomnost Meni pfitomnost
Refim [.ﬁ.kﬁuuuat normalni regulac *] Redim ['u'ypnuutregulaci v
Cas normal [Nasiaumé v] Cas normal [Bez wlivu T]

2 = |Bez viivu =

Cas snifena | Cas snizena [ i
Nulovat Bez wiivu
Mastavena

Cas normal  10:00 =

Cassnifend 1500 =

PositedniCroveii 80,0 (o %
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Senzor osvétleni

Nastaveni vysilani zméfené urovné osvétleni — slouzi k nastaveni odesilani zméfenych hodnot osvétleni od vnitiniho
senzoru osvétleni. Tyto data jsou ureny predevsim pro zpracovani jednotkou P8 TR IP a odeslani prostfednictvim
protokolu MODBUS do nadfazenych systému pro dal$i vyuziti.

Odeslat stav — zaskrtnuti povoli vysilat informace o aktualnim osvétleni.

Opakovani — pfi zakrtnuti dochazi k odesilani informaci opakované, i pokud nejsou registrovany zadné zmény
Potvrzovani — pfistroj poZaduje potvrzeni o pfijeti vyslanych informaci (doporu¢eno pouZivat pouze ve spolupraci
s jednim pfijimacem).

' Regulaéni snimaé

Pistroj
Iméno PETRPSW

Moznosti rudniho oviadani MozZnosti vyhledavani

Programovani Refim viditelnost ['uﬁditelni' dofasné

| Stav a ovladani | Senzor pfitomnosti | Senzor osveteni Nasmueniregulace|

Mastaveni vysilani zmérené arovné osvétleni
Odesilat stav Opakovani [ Potvrzovani

[ W oK H xStornu]
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Nastaveni regulace
Tato zaloZzka slouzi k nastaveni konkrétnich parametr regulace a chovani regulatoru.
Zadang uroven osvétleni — nastaveni hodnot osvétleni, na kterou se ma regulovat.

2 i T [
o N eps s o ==
osvétleni pro regulaci na |
pozadovanou Urovenn  normalni fret)
regulace I Iménog PETRPSW
SniZend — nastaveni hOanty prO MozZnost rufniho ovladani Moznost vyhledavani
rezim snizené urovné [ Programovani Refim viditeinosti | viditelny docasné ~
Nastaveni automatického rezimu —
slouzi k nastaveni chovani | stav a ovl&dani | senzor pitomnosti | Senzor osvétieni | Nastaveni regulace |
regulatory V’ aytomat[’Ckem rez!mu. 74dana Grovef osvéteni Nastaveni automatického refimu
po vyprSeni Casovaci Normal i : =
Shizena. Mormalni 232 % % {J [Plna fkce
Pina funkge - pongché regulator stens &2 B e 0 Cas snifené Grovné ; narmaini
v automatickém reZimu a uvede 0 =) H:MM:sS
vystupni signal do hodnoty 0%
UdrZovat sniZzenou uroven — Parametry regulace Stav po vipadku napdjeni Nastaveni refimu stmiva&
r,egulévtor zlistane v rezimu snizené Hystereze (25 v) % @Vypnuto O Normand NébenDobéh [ <] s
urovné
Vypinat —automaticky — rezim — Interval zmény & (0 Automaticky () Obnovit Ruéni E] 5
regulace i automaticky rezim se ) Snivena
vypne . :
Cas snizené drovné po normaini — Pa’amen::i;‘;::fp” St .
Umoziuje nastavit dobu trvani iroved Mol [ I
regulace na snizenou Urover a to b 5,5 % i 0
vzdy od okamziku, kdy vyprsi cas Posun 0 ) [
odméru regulace na normalni druhého ' Gyl [HEG ) PSS
. \ , . vystupu 49,5 % +0 0 0/0 +49,5 %
uroven. Nastavena hodnota se pfi ’
pfechodu do regulace na snizenou Nastaveni vysilani vistupu regulace = o
uroven porovnava S aktualni [¥] Odesilat stav [7] Opakovani [ Potvrzovani Cas opakovani min
hodnotou zbyvajiciho ¢asu odméru

¢asu Snizena. Nastavena hodnota
je pouzita pouze tehdy, pokud je [ ok || X stono |
vysS§i nez aktudlni. | ———————————============.====.=.=..=====REEmmee
Parametry regulace — volba hodnot Hystereze a Intervalu zmény regulace slouzi pro nastaveni optimdlniho
kompromisu k zajisténi dostatecné citlivosti a rychlosti regulace a zaroven eliminaci pfipadného rozkmitani.

Stav po vypadku napajeni — slouZi k nastaveni chovani regulatoru pfi obnové napajeni po jeho vypadku.

e Vypnuto — regulace nebude spusténa,

e Automaticky — regulator se nastavi do automatického rezimu. K aktivaci vystupu a spusténi regulace je nutné
obnovit ¢as regulace (Cas normél piip. Cas sniZend) vnitfnim nebo jinym senzorem pfitomnosti nebo
tlacitkem vysilace.

SniZzena — spusti se regulace na snizenou Uroven
Normalni — spusti se regulace na normalni Groven
Obnovit — bude obnoven rezim, Zzaddana Urover osvétleni a téz pfipadny zékaz ovladani reguldtoru od
vestavéného snimace pfitomnosti.
* Casovaée budou vidy nulovany.

Nastaveni rezimu stmiva€ — slouzi k nastaveni rychlosti zmény hodnoty vystupu pro rezim stmivac.

Nabéh/Dobéh — ¢as zmény vykonu svitidel 0-100 % (nebo 100-0 %) pfi funkci ON (OFF).

Ruéni — doba zmény pfi ruénim ovladani (drzeni tlagitka vysilace). Cas je stejny pro zvy$ovani i snizovani intenzity.
Parametry vystupu regulace —

Minimalni Uroven — nejniz§i mez vykonu svitidel, do které Ize snizovat vykon pfi regulaci. Pfi nenulové hodnoté se
zviditelni nabidky Mez vypnuti a Cas vypnuti.

Mez vypnuti — pro nastaveni hodnoty osvétleni, pfi které dojde k Uplnému zhasnuti svitidel i z minimalni Urovné.
K zhasnuti dojde, pokud aktualni hodnota osvétleni je vy3i nez tato hodnota po dobu del$i nez Cas vypnuti.

Cas vypnuti— pro nastaveni doby, po kterou ma byt udrzovana minimalini drover od okamziku, kdy je osvétleni vyssi
nez hodnota Mez vypnuti.

Posun druhého vystupu — nastaveni rozdilu Vystupu 2 regulatoru v % oproti hlavnimu Vystup 1.

Nastaveni vysilani vystupu requlace — pro nastaveni moznosti ovladat pfijimace regulacnim vystupem.
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1.1.9 Karta regula¢niho (kfivkového) snimace P8 LR HF, P8 L

Z vyroby je kazdy regulacni (kfivkovy) snimac nastaven tak, ze se
deaktivovany, jak je vidét z karty Nastaveni.

r

€ Poseidon

RHC,P8LRC, P8 LRW
nzor pfitomnosti a regulator osvétleni jsou

MNastaveni - P8 LR HF (ID:9C0800)

[S5c)

Pristroj
IJméno LR HF

| Stav a ovladéni| Mastaveni | Senzor osvétlenf|

MozZnosti ruéniho ovladani MozZnosti vyhledavani

Rezim viditelnosti | Viditelny dofasné -

[¥] Programovani

Provozni reZim pfistroje
Senzor piftomnosti Reguldtor osvétleni

Profil nastaveni

-Vypnuto-

Podet

@0 ©1 ©2 @3 ©4

Mastaveni retranslatoru

[ Aktivni 4/3 Tovarni

Na karté Stav a ovldddni se zobrazuje pouze zmérena Uroven osvétleni, viz obrazek nize. V ptipadé, Ze zobrazeny

=c=)

Mastaveni - (P8 LR C) (ID:070218)

Pfistroj

Jméno Movement sensor slave

Stav a ovladani | Nastavem'l Senzor osvétleni

Zmérena Groveri osvétleni

327 Ix

Identifikace zafizeni
1w s [v] [X]

L2 |

PA_manual_CZ_1.5.0

stav zafizeni neni aktudlni, obarvi se
spodni ¢ast okna Zlutym pruhem, ve
kterém bude upozornujici text. V tomto
pripadé staci aktualizovat aktualni stav,
tedy kliknout naikonul___&  Japruh
vCetné textu zmizi. Ddle je mozné se
setkat s moZnosti, kdy misto Zlutého
pruhu, zde budu pruh ¢erveny s textem o
rozdilném nastaveni. V tomto pfipadé jde
o provedené zmény v nastaveni zafizeni a
tyto zmény je nejprve nutné zapsat do
zafizeni.
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Pro aktivovani senzoru pfitomnosti a regulatoru osvétleni (s indexem 1 az 4) je nutné zvolit néktery z nabizenych
profild nastaveni pro senzor pohybu a zménit pocet regulatort osvétleni z 0 na pozadovany pocet. Nasledné v okné
pfibydou nové zalozky Senzor

[ Nastaveni - P8 LR HF 1D:9C0900) esal| osvétleni a Reguldtor osvétleni
Pistro] s indexem — zavislé na vybraném
S | LR HF poctu regulatord. Na prikladu je
= znazornéno okno, kde je vybrany
l Stav a ovladani| Mastaveni | Senzor piftomnosti (Senzor osvétlen f‘F&egula’tor osvétleni [1M2] D profll nastaveni pro senzor
e N >~ 4 w7 . . 7
MoZnosti ruéniho ovladani MoZnosti vyhleddvani astaveni retranslatoru prltomnostl, E‘l' ]SC[)U Vybrany 2
[¥] Programovani ReZim viditelnosti | Viditelny dofasné - [¥] Aktivni regulatory osvétleni.
Provozni reZim pfistroje Nastaveni
Senzor piitomnosti Reguldtor osvétleni mka sloui k nastaveni
Profil nast i Pocet 13 s z
o neseven — o parametr( a funkci integrovaného
’Zapm a Vypni; nevysilat; vychozi nastav v] ©0 01 @2 ©3 ©O4 = i pOhYbOVéhO senzoru regulétoru a
Rizeni requldtoru & 1 Nastaveni pro reguldtor £.1 regulétoru osvétleni
|— v‘ [F"{fzenfpomocf kfivek 1N/15; senzor oswétleni v pfistroji v] MozZnosti ruéniho ' ovladani -
Rizeni requlatoru & 2 Nvastavenfpro regulator £.2 umoiﬁuje &i zakazuje ovladani
’— v] Iszenfpomocf kfivek 2N/25; senzor oswétleni v pfistroji v‘ pFistroje pomOCi jeho tladitek.

Programovani - zaSkrtnuti
povoluje programovani ¢i mazani
kédd z paméti pristroje i vysilani
inicializatniho  kédu manualné
pomoci tlacitka na pfistroji (Neplati
pro pristroje P8 LR HC/HF -
nedisponuji manualnimi tlacitky).
Moznosti vyhledavani — zde se voli
rezim viditelnosti pfistroje, tedy
stav, kdy je mozné se k pfistroji
poprvé pfipojit pomoci dalkové
[ Lok |[Xswme) || SPravya L,JSB vysila,ée.

L Nastaveni retranslatoru — Nové
pfibyla moznost vyuzit regulaéni snimac i jako retranslator. Po zaskrinuti pole Aktivni se funkce zpfistupni. Prvni
Cislo (pfed lomitkem) predstavuije retranslaéni skupinu pfistroju a druhé &islo (za lomitkem) pfedstavuje index (1,2 a
3). Tato zalozka slouzi k nastaveni parametr(i a funkci integrovaného pohybového senzoru regulatoru a regulatoru
osvétleni.

Provozni rezim pfistroje

Senzor pritomnosti —

Profil nastaveni — zde je na vybér z nékolika jiz pfednastavenych profild, které budou ur€ovat chovani snimace
pohybu. Tedy jak se ma chovat senzor pfitomnosti, pokud je ve snimaném prostoru zaznamenan pohyb.

Rizeni regulatoru &. — uréuje chovani daného regulatoru v zavislosti na pohybu. Na vybér je z nékolika
prednastavenych moznosti.

Regulator osvétleni —

Pocet — nastavuje se pocet regulatord. Maximalni pocet jsou 4 regulatory. Pocet regulatorti je mozné nastavit

kliknutim na pozadovany pocet nebo kliknutim na tlacitka =] IL].

Nastaveni pro regulator ¢. — dle vySe zvoleného poctu reguléatort se zpfistupni i odpovidajici pocet nastaveni pro
tyto regulatory. Na pfikladu jsou zvoleny 2 regulatory osvétleni a tim padem je zpfistupnéno nastaveni pro regulator
¢. 1 aregulator €. 2. Pro volbu nastaveni pfislusného regulatoru se rozvine menu, kde jsou opét pfedvolena nastaveni
pro regulator.
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Senzor pritomnosti
Tato zalozka slouzi k nastaveni parametrt a funkci integrovaného pohybového senzoru regulatoru.

Parametry — ]
Rezim Fizeni - nastaveni reakce senzoru | Nastaveni- P8 LR HF ID:9C0500) ]
pfitomnosti na pohyb (Zapni/Vypni nebo Fiistroj
Pouze zapni). Rezim Pouze zapni, je ur€en Jméno LR HF
vyhradné pro Automaticky rezim regulace! — - - — —
Osvét/enl, (LlGHT na pl"’l'StFOjl) _ nastavenl’ |StavawladamiNastaveml Senzor pfitomnosti |Seﬂzor osvétleni | Reguldtor osvétleni
prahové Urovné osvétleni. Snimac reaguije, Barametny——— = L ,
. s v . v, R - P it d Kt tvyst
pouze pokud je aktudlni osvétleni mensi, = ”OZE"““ I | e
N o 15872 = |Ix
nez je tato hodnota. e 7
Casovaé (TIME na pfistroji) — nastaveni e “:MM:SS
zpozdéni vypnuti, pfip. potlaeni vysilani Nedthost [ ©
(dle 'R'eZImu rlzenl)” . . L. Rizeni reguldtoru osvétleni
NeICItlnv/ost — umoziuje nastavit C|tI|vo§t, e,
snimace. Vy8Si Cdislo znamena mensi
C|tI|vovst° tj. vétsi odolnost proti faleSnym betekovéna pfitomnost Nenf pritomnost
pOdnetum ReZim |Ak‘ti\rwat nermalni regulaci vl ReZim |Bez wlivu 'I
Casy v automatickém reZimu Casy v automatickém reZimu
Rizeni reqgulatoru osvétleni — slouzi Zas stmivat |Nastavens - Eas stmivat |Bez viivu -
k nastaveni funkci regulatoru Cas normél | Nastavena - Cas normaél | Bez viivu -
ovliviiovanych  senzorem  pFitomnosti. Casenens [gezvivu <] Eas snizens
Funkce regulatoru od senzoru pfitomnosti
se nastavi: Hastaveni vysilani stavu
Detekované Dﬁtomnost _ SlOUZl, [T Odesilat stav Opakovdni Potvrzovani
k nastaveni reakce regulatoru na pohyb
zachyceny vnitfnim senzorem
Rezim* — volba rezimu regulatoru, ktery
bude nastaven pfi detekci pohybu vnitfnim  {

senzorem
Cas stmivac*™ — nastaveni zpusobu Upravy ¢asu stmivace pfi detekci pohybu

Cas normal*™* — nastaveni zpusobu Upravy ¢asu normal pfi detekci pohybu

Cas snizena™ — nastaveni zplsobu Upravy ¢asu snizené Urovné pfi detekci pohybu

Neni pfitomnost — slouzi k nastaveni reakce regulatoru po ustaleni pohybu a dob&hu ¢asu Casovace (viditelné pouze
pro zvoleny rezim fizeni senzoru pfitomnosti Zapni/Vypni)

Rezim* — volba reZimu regulatoru, ktery bude nastaven pfi ustaleni pohybu a dobéhu ¢asu Casovace

Cas stmivaé** — nastaveni zplisobu Upravy éasu stmivagé pfi ustaleni pohybu a dob&hu asu Casovade

Cas norma/** — nastaveni zptsobu Upravy &asu normal pfi ustaleni pohybu a dobé&hu &asu Casovade

Cas sniZend** — nastaveni zptisobu Upravy éasu snizené Grovné pfi ustaleni pohybu a dob&hu ¢asu Casovade

Cas stmivaé — nastavuje délku asu rezimu stmivade
Cas normal — nastavuje délku &asu regulace na normalini (zadanou) droveri
Cas sniZena — nastavuje délku &asu regulace na sniZzenou Groven
- Casovade normal a snizena bézi soucasné, proto v pfipadé nastavovani obou éasovacii by mél byt Cas
snizenad vzdy s vyssi hodnotou
- max. hodnota 16 hod 40 min
- pfi zvoleném rezimu fizeni vnitfniho senzoru pfitomnosti Zapni/Vypni se fidi doba regulace po ustaleni
pohybu dobou nastavenou v poli Casova& — Parametry senzoru pritomnosti.
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Senzor osvétleni

Nastaveni méfeni osvétleni — nastaveni slouzici pro zpfesnéni zpétnovazebni regulace vhodnym nastavenim
parametra Ndsobitel méreni hodnoty 3 a dale pak Nasobitel méfené hodnoty a Sledovany prostor. Vhodnou volbou
parametru Ndsobitel méfené hodnoty |ze docilit pfepoctu, kdy pod senzorem bude naméfeno stejné osvétleni, jako
ukazuje senzor u stropu.

Nastaveni vysilani zméfené urovné osvétleni — slouzi k nastaveni odesilani zmérenych hodnot osvétleni od vnitfniho
senzoru osvétleni. Tato data jsou uréena predevsim pro zpracovani jednotkou P8 TR IP a odeslani prostfednictvim
protokolu MODBUS do nadfazenych systému pro dalSi vyuziti.

Odeslat stav — za8krtnuti povoli vysilat informace o aktudlnim osvétleni.

Opakovani — pfi zaskrtnuti dochdazi k odesilani informaci opakované, i pokud nejsou registrovany zadné zmény
Potvrzovani — pfistroj pozaduje potvrzeni o pfijeti vyslanych informaci (doporu¢eno pouzivat pouze ve spolupraci
s jednim pfijimacem).

Nastaveni - P& LR HF (ID:3C0900) (3

Pfistroj
Iméno P8 LR HF

Stav a ovladani | Nastaveni| Senzor osvétleni |Regu|a’tor osvétleni

Nastaveni méfeni osvétleni

N@sobitel méfené hodnoty 3 1,000 x B pef.
Wésobitel méfené hodnoty 1,000 x G Def.
Sledovany prostor | Neni ovliviiovan regulatory ']

Nastaveni vysilani zmé&fené Urovné osvétleni

[¥] 0desilat stav [7] opakovani Potvrzovani

l W 0K H X Storno]

enika’ PA_manual_CZ_1.5.0 20



UZivatelsky manual POSEIDON® Asistent — Karty pFistrojd € Poseidon

Regulator osvétleni

Tato zalozka slouzi k nastaveni konkrétnich parametr( regulace a chovani regulatoru.

Profil nastaveni — Slouzi k nastaveni regulace na zpétnovazebni, pevnou, ¢i kfivkovou. Pfipadné je mozné zvolit jiz
néktery z pfedem pfipravenych profill pro zpétnovazebni regulaci. V pfipadé kfivkové regulace je na vybér z nékolika
prednastavenych moznosti v podobé regulatoru 1N/1S(pfipadné index 2,3, nebo 4), kde N je normalni a S je snizena.
Dale pak se vybere senzor osvétleni — v pfistroji, nebo externi RF.

Zadana uroven osvétleni — nastaveni hodnot osvétleni, na kterou se ma regulovat

Stmivac — nastaveni po¢atecni hodnoty osvétleni pro rezim stmivac

Normalini — nastaveni hodnoty osvétleni pro regulaci na pozadovanou Uroven normalni regulace

SniZena — nastaveni hodnoty pro rezim snizené Urovné

Typ fizeni vystupu

Zadana urover osvétleni

Casy v automatickém reZimu

Nastaveni automatického rezimu — slouzi k nastaveni chovéani regulatoru v automatickém rezimu po vyprSeni
Casovacu Normal i Snizena.

Pina funkce — poneché regulétor v automatickém rezimu a uvede vystupni signal do hodnoty 0%

Udrzovat snizenou  udrovern  — [ wastaveni- p81RC) go:070218) [N
regulator zUstane v rezimu snizené —
urovvne L, , . Jméno P8 TRPS BICII
Udrzovat  normalni  droveri —
I’egU|étOI’ zlistane v rezimu sniZzené [stava ovla'da'nl’iNastavem’i Senzor pF&omnostiiSenzor osvétlem’| Regulator osvétleni
urovné
Vypinat automaticky reZim - Profil nastaveni Zpétnovazebni regulace |
regulace i automaticky rezim se Zadana:iiroven gsvetiont—— N = e
vvone Typ Fizeni vystupu Zadana Uroven osvétleni Casy v automatickém reZimu
vyp v ;. v Ly, Stmivaé Pevna hodnota 5,0 % - [B] 3:00 -
Cas sniZené urovné po normaini — sa% ] T
UmozZiuje nastavit dobu trvani Mormalni’ (SN U loo -
regulace na snizenou Urover a to Snizena Regulstor 0k - 0 400 o~
vidy od okamziku, kdy vyprél’ ¢as Nastaveni automatického rezimu
odméru regulace na normalni e -
uroven. Nastavena hodnota se pfi L . . .
v N Nastaveni reZzimu stmivac Stav po vipadku napdjeni
prechodu do regulace na snizenou R naer R ) Vypnuto © Automaticky [+ Cas stmivaé
urovenn  porovnava s  aktudlni o Snizend Obnovit Cas normél
hodnotou zbyvajiciho ¢asu odméru R (s a]s | © wommai ® Simiac G
¢asu Snizena. Nastavena hodnotaje Parametry regulace Parametry vjistupu regulace

v. . vy, D imalni trovefi Minimalni trovefi Cas vypnuti
pouZita pouze tehdy, pokud je vy$si Hystereze i | | Mo
nez akiualni T 0 T e -
Nastaveni rezimu stmiva€ — slouzi k MEfeni Urovné osvétleni Posun druhého wystupu Pogatedni droveri Mez vypnuti
nastaveni rychlosti zmény hodnoty e 250% | [0 80,0% <~ | U [-368x ~

vystupu pro rezim stmivac.

Nabéh/Dobéh — ¢as zmény vykonu

svitidel 0-100 % (nebo 100-0 %) pfi

funkci ON (OFF).

Ruéni — doba zmény pfi ruénim 0K ] [ X stomo]

ovladani (drzeni tlacitka vysilace). * .

Cas je stejny pro zvySovani i snizovani intenzity.

Stav po vypadku napdjeni — slouzi k nastaveni chovani regulatoru pfi obnové napajeni po jeho vypadku.

Vypnuto — regulace nebude spusténa

SniZzena — spusti se regulace na snizenou Uroven

Normalni — spusti se regulace na normalni troven

Automaticky — regulator se nastavi do automatického rezimu. Automaticky rezim umoznuje zvolit, ktery typ

Casovace bude aktivni po opétovném pfipojeni napajeni.

e Obnovit — bude obnoven rezim, zadana uroven osvétleni a téz pfipadny zakaz ovladani regulatoru od
vestavéného snimace pfitomnosti

e Sitmivac — spusti se rezim stmivac

Nastaveni vysilani vystupu regulace
Odesilat stav [¥] Opakovani [] Potvrzovéni

Parametry requlace — volba hodnot Hystereze a Intervalu zmény regulace slouzi pro nastaveni optimalniho
kompromisu k zajisténi dostatecné citlivosti a rychlosti regulace a zaroven eliminaci pfipadného rozkmitani
Parametry vystupu regulace —

Maximalni droveri — nejvy$8i mez vykonu svitidel, do které Ize zvySovat vykon pfi regulaci

Posun druhého vystupu — nastaveni rozdilu Vystupu 2 regulatoru v % oproti hlavnimu Vystup 1.
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Minimalni droveri — nejniz§i mez vykonu svitidel, do které Ize snizovat vykon pfi regulaci. Pfi nenulové hodnoté se

zviditelni nabidky Mez vypnuti a Cas vypnuti.
Pocateéni trovefi — nastaveni vykonu svitidel pfi zapnuti regulatoru

Cas vypnuti— pro nastaveni doby, po kterou méa byt udrzovana minimalni Groverl od okamziku, kdy je osvétleni vyssi

nez hodnota Mez vypnuti.

Mez vypnuti — pro nastaveni hodnoty osvétleni, pfi které dojde k Uplnému zhasnuti svitidel i z minimalni Urovné.

K zhasnuti dojde, pokud aktualni hodnota osvétleni je vy3i nez tato hodnota po dobu del$i nez Cas vypnuti.
Nastaveni vysilani vystupu regulace — pro nastaveni moznosti ovladat pfijimace regulacnim vystupem.

Stav a ovladani

Tato zalozka slouzi k zobrazeni aktualniho stavu a rezimu regulatoru. Dale umoznuje manualni zasah do ovladani.
Zmérfena uroven osveétleni — zobrazuje aktualni hladinu osvétleni v okoli ¢idla regulatoru

r

Nastaveni - (P8 LR C) ID:070218) [
Pristroj
Iméno P8 TR PSBICII
Stav a ovladani i Nastavem'i Senzor pfitomnosti I Senzor osuétlenl’l Reguldtor osvétleni
Zméfend droveli osvétleni Senzor piftomnosti
3131 o Aktivni
| —
X Mélo svétla
Stav regulatoru
Regulétor osvétleni
ReZim fizeni Automaticky
Aktualni rezim regulatoru Normalni
Senzor osvétleni 313 Ix
Zadana droveri osvétleni 320 Ix
Vyjstup 1 25,0 %
Vystup 2 6,0 %
Cas stmiva -5
Cas normal 8:00 s
Cas snizend 4:00s
Rizeni reguldtoru snimaéem pohybu Povoleno
Posun druhého vystupu Povoleno
Rugni oviddani ' Fovel |
Identifikace zafizeni
(]
L& | 103:[v[x
[ o |

stav ¢asovace pro rezim stmivac
Cas normadl — zobrazuje aktualni stav ¢asovace pro ¢as normalni Grovné
Cas sniZzena — zobrazuje aktualni stav Casovace pro ¢as snizené arovné

Senzor pfitomnosti — zobrazuje stav
senzoru pfitomnosti v regulatoru a
postup jeho ¢asovace

Stav requlatoru — zobrazuje aktudlni
stav regulatoru, rezim regulatoru,
nastavené a aktualni  hodnoty
osvétleni, stavy vystupl a jednotlivé
Casovace.

ReZim Fizeni — zobrazuje aktudlni
rezim Fizeni

Aktualni rezim regulatoru — zobrazuje
rezim (Automaticky, Manualni a
Stmivag), ve kterém momentalné
regulator je

Senzor osvétleni — zobrazuje aktudlni
hladinu osvétleni v okoli ¢idla
regulatoru

Zadana urovern osvétleni — zobrazuje
hodnotu osvétleni aktualné
nastavenou pro regulaci

Vystup 1 — zobrazuje aktudlni stav
vystupu regulatoru (procentuélné
vykon svitidel pfipojenych k fizenym
pfijimacam)

Vystup 2 — zobrazuje aktudlni stav
vystupu regulatoru  (procentuélné
vykon svitidel pfipojenych k Fizenym
pFijimacdam)

Cas stmivade — zobrazuje aktudlni

Rizeni regulétoru osvétleni snimadem pohybu — zobrazuje, zda je povoleno, &i zakazano Fidit regulator pomoci

integrovaného snimace pohybu v zafizeni

Posun druhého vystupu — zobrazuje informaci o tom, zda je nastaven posuv druhého vystupu (Povoleno), a nebo

neni nastaven posuv druhého vystupu (Zakédzano)

PA_manual_CZ_1.5.0
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Ruéni ovladéani — pro
zmény, které neovlivni
uloZzend v  pfistroji
vazbach s vysiladi i pro
pohybovy senzor.

Rezim - umoziuje
zmeénit rezim
Rizeni regulatoru
pohybu — umoznuje
povolit, ¢&i  zakazat
regulace pomoci
pohybu

Posun hodnoty
vystupu regulatoru —
povolit, ¢&i  zakazat
druhého vystupu

Ovladani regqulatoru —

Rezim - slouzi pro
rezimu (chovani)
Casy v automatickém

€ Poseidon

P& TR PS5 BIC II - Regulator osvétleni

Y

=]

ReZim Rizeni requlatoru snimagem pohybu
’ & Stmivaé I [ « Povolit J [ X zakazat J
| ol Automaticky | ’ ' Normalni ‘ Posun hodnoty druhého vistupu regulatoru
’ X vypnuto ] ’ «" Snizend ] ’ «" Povolit ] ’ X zakdzat ]
Ovladani regulatoru
Redim Casy v automatickém reZimu
@ Bez vlivu ) Stmivad Cas stmivaé |Bez vlivu - <—
) Automaticky ~) Mormalni Cas normdl ’Eez vlivu <--
() Vypnout regulaci () SniZena Cas snizend [Bez vlivu v] I <-- ]
e
Aplikovat

umoziuji ruéné nastavit hodnoty ¢asovacq, pro automaticky rezim

Zmény se projevi po kliknuti na tlacitko Aplikovat.

docasné
nastaveni
pouzité ve
vnitfni

manualné
regulatoru.
snimace
manualné
fizeni
snimace

druhého

umoziuje

posun
regulatoru

nastaveni
regulatoru
rezimu —

Identifikace zafizeni — pro optické vyhledani pfistroje, se kterym pracujeme. UmozZniuje rozblikat LED pod ¢ockou
regulatoru na zvolenou dobu, ur€enou &islem v sekundach.

Tlagitkem | ]

] se vyctou aktudlni data z regulatoru.

Soucasné se mize spodni Fadek obarvit Zluté, nebo Cervené veetné Identifikace zafizeni. Zarover se v barevném
pruhu objevi text s informaci. Pokud je pruh Zluty s textem: Zobrazeny stav neni aktualni, znamena to, ze potfeba
kliknoutna L& | aby se vycetl aktudlni stav a hodnoty pfistroje. Po aktualizaci zmizi Zluty pruh véetné textu.
Druhou moznosti je, Ze se spodni €ast okna obarvi Cervené s textem: V pristroji je rozdilné nastaveni!—to znadi,
Ze v pristroji doslo ke zménam v nastaveni a tyto zmény je potfeba nejprve zapsat do zafizeni. Po zapsani a

aktualizaci -2 | opét dojde k odbarveni fadku.

Cas normal 7:45s

Cas snizend 3458
Rizenf regulétoru snimagem pohybu Fovoleno

Posun druhého vjstupu Povoleno

Ruéni oviadani

Cas normal

Cas snizend

Rizenf reguldtoru snimacem pohybu

Fosun druhého vstupu

Ruéni oviddani

8:00 s
4:00 5
Povoleno

Paovoleno

B [ mMAB

. . Py Identifikace zafizeni
Zobrazeny stav neni aktualni. ~ ) @5
(33 -
r o ]
v 0k || X Storo|
Cas normal 8:00s
Cas snizend 4100 s
Rizeni reguldtoru snmagem pohybu Povoleno
Fosun druhého vjstupu Fovoleno
e v
Identifikace zafizen
8] »s
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UZivatelsky manual POSEIDON® Asistent — Karty pristroj '€ Poseidon'.:

1.1.10 Karta pfijimacl roletovych nasténnych - P8 R R Tango, Time, Element

Nastaveni pfistroje Piijimat pro ovladani rolet |
Programovani — zaskrtnuti ||
povoluje programovani &i HiEdny
mazani koédu z paméti Jmeno R R Time/Hement
pfijimace manualné Moznosti ruéniho oviadani Nastaveni retranslatoru
Eomr;]?ncilku pfistrojcjeYladaCIho [¥] Programovani [ aktivri [¥] Tovarni
Kandl 1 — zde se nastavuji FEEe S
e, oZnosti vyhleddvani
specifické parametry
samotného chodu Redim viditelnosti | viditelny dofasné v]

rolety/zaluzie.
Jméno — pro pojmenovani
kandlu pfijimace.

Doba prejezdu — ¢Cas Jméno
prejezdu rolety/zaluzie Doba prejezdu 3:00 = Stav a oviadani
z jedné koncové polohy do B
druhé. Doba pieklopeni 2,75 % @ {Kroknahoru” Mahoru ”5t0|3|
v , - Krok dalu Dolu
Q,Oba pre’k/openlv B trvanl Doba nedtiivesti 0,15 % . x
preklopeni lamel zaluzie Cas 7,5 =
Dvoba necitlivosti - Ccas e =
bé&hu motoru (sepnuti relé) = B =0 0
erred _samotnym pohyberrl Mezera krokfi 0,25 = -
Zaluzie pro napnuti = o dkdon 47,0
vy . , e Max. pofet krokd 18 =
provéSeni  provazkl a
vymezeni vili. T
Doba kroku — &as sepnuti [J| Funkes Saditek pristroje
relé (motoru) pfi jednom Funkee 1 | Funkce 2
krétllrévm stisku | trl]aéit,kq ks i Ovkidant
vystlace = polohovani ) Casové Polohou | [ pozatetni krokovani
(pootoceni) lamel Zaluzie. [¥] Horni e j 4
Mezera kroku — &asova [¥] Dolni Easov nastaveni
prodleva mezi j(,ednotli\{ymi = Preted |3:00
kroky u dlouhého stisku @ 2l ke o
tlacitka vysilace pFi ) Roll ® Open + Close Zpétny chod 0
zvoleném pocatecnim Stop Open [ Stop
krokovani. Open Close / Stop

Max. pocet kroki — pocet
krokd pfi dlouhém stisku
tlacitka  vysilae  pred
rozjezdem Zaluzie/rolety.

Stav a ovladani — zobrazuje

aktudlni polohu
rolety/zaluzie a zaroven
umoziuje manualni [ ok || X stomo |

ovladani. Ovladani je &
mozné tlacitky, zadanim hodnoty ¢i posunem znacky ve sloupcich. Tlagitkem s Sipkami se aktualizuje skute¢ny stav.
Ostatni moznosti viz. kapitola ,1.1 Karta pfistroje!

Funkce tlac¢itek pfistroje — umozfiuje pfifadit horni i doIni €asti hmatniku pfijimace jinou funkci pro jeho relé.
Tlacgitkovy vstup — volba horni, dolni pfip. obou ¢&sti hmatniku pfijimace, ke kterym bude pfifazena zvolena funkce
a aktivace/deaktivace funkce.

Akce — zadkrtnutim se zvoli akce, kterd se provede po stisku hmatniku ve vybrané funkci

Ovladani — volba zplsobu nastaveni polohy Zaluzie/rolety po stisku hmatniku pfijimace:

Casové —

Casové nastaveni

Prejezd — ¢as, po ktery se sepne relé pro piejezd

Zpétny chod — €as pro nastaveni Zzadaného naklonu zaluzie, pfip. rozevfeni mikro ventilace rolet.

Polohou — Otevieno, Zavieno — nastavuje se v procentech meznich hodnot polohy i naklonu

Pocatecni krokovani — pfi delSim stisku hmatniku pfijimace dojde nejprve k nastavenému poctu krokl a az poté se
Zaluzie rozjede do zvoleného sméru.
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UZivatelsky manual POSEIDON® Asistent — Karty pristroj '€ Poseidon'.:

1.1.11 Karta pfijimace vestavného roletového- P8 RR1, PR R4 R S3, E3, W3

Nastaveni pfistroje

MozZnosti ruéni ovlddani — umoznuje Ci zakazuje ovladani pfistroje pomoci tlacitka PROG.

Programovani — zaSkrtnuti povoluje programovani ¢i mazéni kédud z paméti pfijimace manuélné pomoci tlacitka
PROG na pfistroji.

Kanal 1 Nastaveni — zde se nastavuiji specifické parametry samotného chodu rolety/zaluzie.

Jméno — pro pojmenovani kandlu pfijimace.

Doba prfejezdu — €as prejezdu rolety/Zaluzie z jedné koncové polohy do druhé.

Doba pfeklopeni — trvani preklopeni lamel Zaluzie

Doba necitlivosti — €as béhu motoru (sepnutého relé) pfed samotnym pohybem Zzaluzie pro napnuti provéSenych
provazkd a vymezeni vili.

Doba kroku — €as sepnuti relé/motoru pfi jednom kratkém stisku tlagitka vysilaée = polohovani (pootoceni) lamel
zaluzie.

Mezera kroku — €asova prodleva mezi jednotlivymi kroky u dlouhého stisku tlacitka vysilace pfi zvoleném pocate¢nim
krokovani.

Max. pocet krokt — poCet krokl pfi dlouhém stisku tlacitka vysilace pred rozjezdem Zaluzie/rolety.

Stav a ovladani — zobrazuje aktudlni polohu rolety/zaluzie a zaroveri umozfiuje manualni ovladani. Ovladani je
mozné tlacitky, zadanim hodnoty ¢i posunem znacky ve sloupcich. Tlagitkem s Sipkami se aktualizuje skute¢ny stav.
Prohozeni vystupl pro otevirani a zavirani — umozfiuje zménu smeérl pohybu napf. pfi nesprdvném pfipojeni ke
svorkdm motoru.

Akce po zapnuti napajeni —
Prejezd — umoznuje nastavit chovani vystupu po pfipojeni napdjeni.
Volby: - bez vlivu, do minimalni polohy, do maximalni polohy.

i

Priorita Vystupu — Vestavny pﬁji pro ovladani rol - (ID: 240E91)
nastaveni priori I
va:Sta -e prio ty Pristroj
pfistroje ve chvili i [———
pFipojeni k napajeni. i '
Volby: obnovit, MoZnosti ruéniho ovladani Nastaveni retranslatoru
nastavit, nastavit [7] Programaovani [] Aktivni [¥] Tovarni
docasné a pak .
vajlovavt! naStkaV'tt) . MoZnosti vyhledavéni 1164 % 5
ocasne a pak obnovit ReZim viditelnosti | Viditelny docasné v] 3

(doCasné se rozumi po
dobu prejezdu do

minimalni nebo li
S, Kanal 1
maximalni polohy).
Nastaveni
Iméno
Doba pfejezdu 3:00 % Stav a oviadéni
Poloha Makon
Doba pieklopeni 0 = ‘ o~ Krok nahoru| | Nahoru | ‘
Krok dol Dol
Doba necitlivosti 0,10 % _krokdolu | [ Dolu_|
5 [a]
Cas 3:00
o =
Doba kroku 0,30 =
Mezera krokl 0,25 % Poloha 0,0 %
5 Ca)
Max. podet krokl 15 % = =+ Maklon 0,0 =
[] Prohazeni wystupd pro otevirani a zavirani
Akce po zapnuti napajeni
Prejezd |- - | Priorita vjstupu [obnovit -

[ W OK ] [xStornol

Ostatni moZnosti viz. kapitola ,1.1 Karta pristroje”!
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UZivatelsky manual POSEIDON® Asistent — Karty pfistrojd '6 Poseidonﬁ

1.1.12 Karta DIN vysilace stavu kontaktd a HDO - P8 TR 2 C/U DIN

Programovani — zaskrtnuti aktivuje tla¢itko PROG na pfistroji.

Vstup 1, Vstup 2

Jméno — pojmenovani vstupnich kanali

Stav — zobrazuje aktudlni stav vstupnich kandala (pfipojenych kontaktl/pfivedeného napéti)

Odeslat zménu stavu — ur€uje, zda vysila¢ ma pfi kazdé zméné hodnoty vstupu odeslat tuto informaci v rezimu
jednotlivého vysilace do pfijimace nebo P8 TR IP. Neni nutné nastavovat, pokud je vstup naprogramovan pouze
v parové vazbé s vystupem jiného pfistroje typu P8 TR 2 C/U DIN.

Potvrzovani — vysila¢ si vyzadé potvrzeni o pfijeti informace od pfijimace.

Opakovani — moznost zvolit opakovani vysilani informace o stavu vstupu v reZimu jednotlivého vysilage. Casovy
interval opakovaného vysilani je 10 min.

Vystup 1, Vystup 2

Jméno — pojmenovani vystupnich kanall

Stav — zobrazuje aktualni stav vystupnich relé a umoznuje jejich pfimé ovladani z PC

Zachovat stav po vypadku napdjeni — zde se nastavuje, jak se maji zachovat vystupni relé jednotlivych kanall pfi
obnoveni napajeni po jeho vypadku. Pfi zvoleném zasSkrtnuti se relé vrati do stavu, v jakém bylo tésné pred
vypadkem.

Wysilag stavu kontaktd
Pistraoj
Jméno P8TR 2C DIN

4+ B3 Programovani
mem |OCF
serect cransie g [ [
compr Crakniy. D [FRE] [
spvpct runcton - [FEE] o -2 Mastaveni retranslatoru

Rorsmsn L EE] N
[] Aktivni Tovarni

(=]

Regim viditelnost |Viditelnj docasné

!
G O —

[C]stav [ stav

Odesilat zménu stavu Odesilat zménu stavu
Potvrzovani Potvrzovani
Opakovani Opakovani

[ stav [Flstav

Zachovat stav po vypadku nap&jeni [] zachovat stav po wipadku napajeni

[ o OK ] [xsmrnn]

Ostatni moznosti viz. kapitola ,1.1 Karta pristroje”!

Tvorba vazby dvoijice sparovanych vysilact viz. PA manual CZ 1 4 3 Zéaklady kapitola ,6.1.2 Parova vazba P8
TR 2 C/U DIN“ strana ¢.19!
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UZivatelsky manual POSEIDON® Asistent — Karty pFistrojd € Poseidon

1.1.13 Pfijimac pro pulsni ovladani P8 R 2 Pulse

Nastaveni vystupu €.1/¢€.2
Doba sepnuti vystupu — umoziuje nastaveni délky vystupniho pulsu v rozmezi 0,1 +5s
ZpoZdéni sepnuti — umozni nastavit zpozdéni provedeni pulsu od zachyceni povelu od vysilace

Stav a ovladani
Stav vystupu €.1/€.2 - zobrazuje aktudlni stavy obou kandld a dovoluje manualni ovladani pfimo z PC tlacitkem Test
pro moznost ovéfeni vhodnosti nastavené délky pulsu.

Moznosti ruéniho ovladani — umoznuje ¢i zakazuje ovladani pfistroje pomoci tla¢itka PROG na pfistroji.
Programovani — zaSkrtnuti povoluje programovani ¢i mazani kédud z paméti pfijimace manualné pomoci tlacitka
PROG na pfistroji.

Mastaveni - P8 R 2 Pulse
Fistro]
Iméno Fulse

MoZnosd rucnibo owvladani

}

Programoyani

MoZnost vyhledawan
Refim viditelhost | viditelny dotasng | v

Mastaveni retranslatoru

/‘ Ak tivrii ] Tovarni
; C1
h Skupina 12 [4f @2
- C3

Mastaveni vystupu &, 1
Iméno Vrata

Doba sepnutl wystupu | 1,0 % 5 Zpozdént sepriutl |0 % 5

Mastaveni wystupu &, 2
Iméno Brana

Doba sepruti vystupu 1,0 % 5 Zpozdéni seprut |0 % 5
Stav a ovladani
stav wystupu €, 10 Off Stav wystupu &, 20 Off
| ok | | X stormo |

Ostatni moznosti viz. kapitola ,1.1 Karta pristroje”!
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UZivatelsky manual POSEIDON® Asistent — Karty pristroj '6 Poseidonﬁ

1.1.14 Vysilac analogovych veli¢in P8 T 2AN DIN

Programovani — zaSkrtnuti aktivuje tlacitka na pfistroji pro manualni nastaveni zakladnich funkci.

Vstup 1, Vstup 2

Jméno — pojmenovani vstupnich kanald pro snadné&jsi orientaci

Typ vstupu — volba typu méfené veliCiny a jejiho rozsahu

Nastaveni vystupni hodnoty

Vypocet vystupu — umozniuje upravit zmérené hodnoty pfepoctem nebo nahradou dle uZivatelem definovanych
hodnot.

Nastaveni komparatoru

Vysila¢ analogowych velicin

vystupni hodnoty Pfistroj Nastaveni retranslétoru
Umozniuje nastavit meze imgs3 [C] Aktivni I Tovamni

p‘ﬁp ]ejICh negaci. P¥i ]ejICh MoZnosti ruéniho oviadani MoZnosti vyhleddvéni o1
dosazeni dojde [¥] Programovani Rezim viditelnosti 164 & =

k odvysilani informace do

sparovaného pfijimace pro Vstup 1 Vstup 2| Stavy a oviadani

dvoustavové fizeni jeho Nastaven:

vystupu tj. Iméno

SeantO/BozeP?U,to- Typ vstupu [ Odpor 0-10000 & -

Nastaveni vysilani stavu Nastaveni vystupni hodnoty Nastaveni komparatoru vjstupni hodnoty

Jednotka vystupL{ - Vipodet vystupu ’Bez vipoétu v] Horni mez 5500
umoznuje nastavit !egnotku Dolni.mez 14500
vysilané veli¢iny a jeji

nasobek ,

Minimalni zména — Posun vystupu 0 [T Negace vyjznamu vystupu komparatoru
nejmenéi zména méfené Nastaveni vysilani stavu PFevod wystupni hodnoty na signal 0-100%

veli¢iny, na kterou vysila¢ Jednotka vistupu |
reaguje Minimalni zmé&na 100 Dolni mez (09%) 0
ReZim vysilani — nastaveni Rezim vysilani [synchronnf ~|[ 1:00 Rezim vysfiani [vypnuto ~|100 ]

cykld vysilani v zavislosti
na zvoleném ¢asovém
useku (periodu) |/ ok | [ X storno]
Prevod vystupni hodnoty _——————————————————————,
na signél 0-100%

Umoznuje nastavit rozsah méfené hodnoty, ktery bude odesilan jako procentuélni hodnota v rozsahu 0+100%.
ReZim vysilani — dovoluje stejné moznosti jako pfi vysilani stavu.

Stavy a ovladani

’VysﬂaE analogovych veli€in

Pfistroj Nastaveni retranslatoru
Jméno [7] Aktivni [¥] Tovarni
Moznosti ruéniho oviddani MozZnosti vyhleddvani L

Programavani ReZim viditelnosti | Viditelnj dofasné 154 3
Vstup 1| Vstup 2 || Stavy a ovlgdani

Stav kandlu €. 1

Jméno

Vystupni hodnota Stav komparatoru Pfepodet na fidici signal 0-100%

Oouv Sepnuto

Stav méteni \f poFédku 0,0 % G

Stav kanalu € 2
Jméno

Vystupni hodnota Stav komparatoru Prepocet na fidici signal 0-100%

ov Sepnuto

Stav méreni W poFédku 0,0 %

Ostatni moZnosti viz. kapitola ,1.1 Karta pristroje”!
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1.1.15 Ethernetové rozhrani systému Poseidon P8 TR IP

Jméno — umoznuje nastavit nazev konkrétniho pfistroje pro lepsi orientaci v projektu.

Uvod

Umoznuje dvé volby pro praci s pfistrojem a zobrazeni potfebnych informaci (P8 TR IP, AMR-CP2x)
AMR-CP2x — zpfistupni pokrocilejSi funkce nutné pro nékteré varianty

P8 TR IP - slouzi k nastaveni IP adresy pfistroje a pfifazeni adres jednotlivym objektdim pro komunikaci v protokolu
MODBUS, v¢etné zjisténi jejich aktualnich stavd a moznosti ovladani vystupa.

P8 TRIP ( ID: EOO3DO )

Iméno TR IP 146

Uvod | virtudlni tladitka Wirtudlini procenta | Spinace | Zaluzie | Strivace || Tlacitka | Kontakty | Procenta | Analogove welicing | Expo ‘::’

@®PETRIF O AMR-CP2x
Parametry Modbus TCP Mastaveni aplicace

IP |172.16.2.146 varianta O - Zakladni varianta
D |1 Nastavit LD verze 1.6 Refim viditelnost V

ID zafizeni #EQO3D0

[ Test spojeni

Rozhrani systému Poseidon pro systémy s protokaolemn Modbus TP,

40 % PERE
40 % PERl

L= 40 = PEDImMMmM

& @ 25 ¥ PET_BM
25 % PET_C
25 % PET_P

il 40w PET_AY

20 x FEEKBD
20 x FoEPerc

Popis | Definice registri sité MODBUS

Matist ] [ Zapsat [ o CK ] [ xStDle

Parametry Modbus TCP

IP —slouzi k zapsani IP adresy pristroje pro nastaveni jeho komunikace

Nastaveni — stisk tlacitka otevie okno Seznam stanic na siti a provede se prohledani ethernetové sité s vypisem
dostupnych IP bran a jejich podrobnymi sitovymi informacemi.

UID — adresa zafizeni v siti MODBUS

Test spojeni — navazani komunikace mezi PA a IP branou. Je nezbytné, aby PC bylo propojeno s pristrojem P8
TR IP pomoci TCP/IP rozhrani (pomoci UTP kabelu pfimo nebo pres ethernetovou sit).

Po Uspésném spojeni se zpfistupni tlacitka Nacist a Zapsat. Tato tlacitka slouzi k vyéteni dat/zapsani zmén do
paméti pfistroje.

Nastaveni aplikace

Zobrazuje variantu nahrané aplikace, verzi firmwaru a ID &islo.

Rezim viditelnosti umoznuje nastavit moznosti vyhledatelnosti.

Ve spodni ¢asti okna lze zobrazit karty popisu varianty ¢i tabulku registrd a pfikazl vSech moznych objektd.
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€ Poseidon

Seznam stanic na siti — zobrazuje vypis vSech pfipojenych pfistroju ethernetového rozhrani.

o5 Amit device detection1.0.4

M=%

Seznam stanic na siti
M &zen IP
Adapter: Pripojeni k mistni siti

AWEBDT 17216.3.3

Oznacenim vybraného fadku a stiskem pravého tlacitka mysi se zobrazi
tlacitko Zménit IP. Toto tlacitko otevie okno Settings IP pro zménu IP
adresy, Mask a Gateway zvolené brany pro nastaveni komunikace po

ethernetu.

Karta Spinace
Tabulka zobrazuje vycet vSech

prvkd daného objektu vlozenych
do projektu s vytvofenou vazbou
DEST (Pfimé fizeni) a jejich
pfifazenou adresu v ramci
protokolu MODBUS. Pfifazeni
adresy Ci jeji zména se provede
kliknutim na bufku adresa
v fadku daného prvku. Vybér se
provede z nabidnutého rozsahu
ur¢eného pro tento typ objektu.

Modbus Data

Zobrazuje stav  komunikace
s pristrojem a stav jeho vystupu
v proménnych hodnotach dle
tabulky mapovani.

5 vy .
ks - umozfiuje okamzitou
aktualizaci stavu.

Spodni ¢ast slouZi k zobrazeni
stavu vystupl pfijimace a
zaroven jejich bezprostfednimu
zaovladani (zménu stavu).

Obdobny zplsob plati i pro
ostatni Kkarty dalsich objekti
(Zaluzie,Stmivac, Tlacitka,.)

MALC SN

00-09-54-16-00-04 TERE)

b azk

SEESGR 2520

| Zménit IP

_
L

G ateway

17216.0.1

a5 Settings IP

[GEES

Gateway:

Nastaveni komunikace

FC IP adresa:
PC maska:
S itov) adapter;

IP adresa:

172.16.1.103

2RR.ZRR 2520

Fripojeni k mistni siti
w2 0 . . 3 .3

28R . Z2RR . 282 .0

72 16 .0 .1

Ok, ] ’ Cancel

PE TR IP

Imeno

Uvod | Spinade | Zaluzie | Strivace || Tlatitka | Kontakty | Procenta | Analogove weliciny

Piistroj

Ppanel PER1T{PSRL1I )
panel P2 R4 DIM (PSR4 DM )
Pa RS DIM (P2 RS DIN )
bpanel PER2 M (PER2 M )

JE OO TR T B

Spinace

Adresa

1002
1004
1006

1006
1003
1010
1012
1014
1016
1013
1020

Modbus Data

bpanel PR RZ N (PER2 M )
200040

Stav komunikace

1006 | $0000 @

Stav wistLpu
1007 |$0000

1 - 1006
Clz- 1007
(13- 1008
(14 - 1009
s - 1010
s - 1011
7 - 1012
s - 1013

[ W OK H xstornol
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2 Technicka podpora a aktualizace softwaru

Tento uzivatelsky manual popisuje POSEIDON® Asistent software Verze 1.5.0.
Aktualni verze POSEIDON® Asistent software je vzdy k dispozici na www.enika.cz

Zména vyhrazena.

ENIKA.CZ s.r.o.
Vikov 33
509 01 Novéa Paka

tel. +420 493 77 33 11
fax +420 493 77 33 22

enika@enika.cz

www.enika.cz
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